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电机简介

电机简介

．直线电机的原理

直线电机是一种将电能直接转换成直线运动的机械能， 而不需要任何中闰转换机构的传动装置。它可以看

成是一台旋转电机按径向剖开， 并展开成平面。如图（1）所示

值3 运量合 图（1)

囱定子演变而来的一侧称为初级， 由转子演变而来的一侧称为；欠级。在实际应用肘， 将初级和；欠级制造成不

同的长度， 以保证在所需行程范围内初级与次级之间的藕合保持不变。直线电机可以是短初级长次级， 也可以是

长初级短次级。考虑到制造成本、 运行费用， 目前一般均采用短初级长次级。直接电动机的工伟原理与旋转电动

机相似。以直线感应电动机为侈lj：当初级绕组通入交流电源时， 便在气隙中产生行波磁场， 次级在行波磁场切割

下， 将感应出电动势并产生电流， 该电流与气酿中的磁场相作用就产生电磁推力。如果初级固定， 则次级在推力

作用下做直线运动；反之， 则初级做直线运动。

．与传统传动结构的差别

下面的图（2）和图（剖， 显示7直线电机直接驱动系统和传统的旋转驱动系统在构造上的差别。

图（2) 图（3)

旋转电机需要通过联轴节、 丝杆等传动机构将旋转运动转化为直线运动。而直线电机因为没有将旋转运动转

换为直线运动的机械传动元件， 所以直线电机轴的机械构造要简单得多， 可以为高动态的应用系统提供低惯量驱

动。旋转电机驱动结构中， 编码器往往在旋转电机处不能准确的反映负载的实际位置。所以， 旋转系统的精度依

赖于丝枉、 皮带轮等传动部件精度。直线电机带有直线编码器， 可以提供非常准确的位置反馈。用户可以采用超

高分辨率的光学编码器， 实现高精度的控制要求。用户也可以采用分辨率较低的低价直线编码器来控制成本。在

很多情况下， 采用高精度滚珠丝杠的旋转电机驱动系统不如采用经济型编码器的直线电机系统。性能和成本上直

线电机驱动更具优势。

．直线电机的类型

直线电机分为很多种， 它们各有优势， 都能为用户提供合适的解决方案。

直线电机主要分两类：无铁芯直线电机和有铁芯直线电机。
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电机简介 电机简介

直线电机可以作为单独的部件，也可以作为一个完整的系统，直线电机部件包含一个电机结圈和磁轨。
一个完整的直线电机系统通常包括电机部件、底座、轴承、反馈元件以及连线管理模块。通过选择合适的直

线电机部件，用户可以制定经济实用的解决方案，从而通过非常灵活的方式实现与机器的集成。不过，为了实现
此目标，机器制造商需要掌握非常专业的知识，设计工程师必须了解电机的特性、线性反馈技术、冷却方法以及
伺服放大器和控制系统的性能。

通过选择合适的集成直线电机定位系统，设计工程师可以获得结构耐用并经过全面检测的整套定位系统。这
样一来就可以不必担心轴承、编码器、散热器、连续、连接器、行程限止器以及限位／原位传感器的设计和匹配问
题。ACCEL直线电机产品包提供了所有上述功能以及其他一些功能，安装起来很方便，可以随时投入使用。

图（4)

．有铁芯直线电机

L电机将绕组叠放，而非并排放置（如图4），这样可以实现电机的高功率，因
此，与同类电机相比，此类产品的尺寸要小很多。

ACCEL通过把电机的侧边拉开90度来形成工字形结构。直线电机线圈的非运动
方向侧边不影晌电机的水平力分量，也就是说它不会产生你用力，只会生热。

ACCEL的工字形结构可以增加部件之间的接触面积，从而在电机线圈和散热器
之间更好地传输热量。叠放的绕组和工字形结构一起使用，可以使电机具有比大多
数传统无铁芯电机更高的热效率。因此，有效负载因为电机生热而承受的热膨胀更
少。在高精度应用中，热膨胀会对整个系统的准确度产生不利的影晌 o Accel电机的
工作温度比其他类似产品要低，这样有利于保持系统的准确度。此外，工字形结构
还可以降低总截面高度，从而形成刚度更好的机械结构。这样 一来电机不仅具有紧
凑的结构，而且可以产生很大的作用力，同时散热特性也非常出色。

有铁芯电机的动子架在一排磁轨上。有铁芯电机的动子是用铜绕组包在铁芯外面形成的，位于后侧的铁片为
磁通量提供了一个高效的通道，可以使其在电机和磁轨闹循环。此外还有一个保证电机高效散热的通道。这种铁
芯结构可以产生很大的作用力，并实现高效冷却功能。实际上，铁芯结构使每个单元都最具有最大的伟用力。铁
芯结构是一种很经济的方案，因为只需要使用一排稀土永磁材料即可。

铁芯结构的一个缺点是电机的施力部件和磁轨之闹的吸引力太大，其数值相当于电机额定推力5-13倍。电机
的轴承系统必须为该作用力提供支撑。此外，因为吸引力太大，所以安装过程要比其它直线电机困难。铁芯结构
的另外一个缺点是存在齿槽力。为了把电机安置在磁铁上合适的位置，需要使用铁芯对电机施加一个水平力，这
时候就会出现齿槽效应。齿槽效应会限制运动系统的平稳度，这是因为必须根据具体位置来调整电机所产生的推
力以保持恒速。

有铁芯电机的优势：

·单位尺寸的推力很大，因为使用铁芯汇票磁场
．成本更低，只使用一排磁体
·散热性能好，因为采用了铁芯，表面积很大，所以很容易散热

有铁芯电机的劣势：

·动子和定子之间有吸引力，相当于电机所产生的推力的5-13倍，安装困难
·齿槽效应，限制运动的平稳度，导致速度波动
·动子较重，因为带有铁芯

无铁芯电机的优势：

．无吸引力，平衡的双磁轨，安全，便于操作，在组装的过程中不存在吸引力的问题
．无齿槽效应，无铁芯施力部件不存在齿槽效应，可以确保最佳平稳度

．轻型施力部件，因为没有铁芯，所以加速度和减速度更大，机械稽宽也更高
采用气隙调整，便于对齐和安装
没有铁损，发热量小

无铁芯电机的劣势：

·散热，真有较高的热阻，AceeI的工字型结构有助于解决这个问题
．单位施力部件的功率，与铁芯结构相比有效值功率较低
·成本较高，使用双排磁轨

．磁轴电机

．无铁芯亘线电机

传统的无铁芯直线电机，是将永磁体磁钢安装在U型的铁芯的内侧，形成较强的气隙磁通，通电线圈置于
这个气陆中运动。磁轴电机是将轴向充磁的圆柱磁钢同极相靠，并密封子不锈钢管中，形成一个圆轴，故名磁
轴电机。由于磁钢是同极相撞，其排斥为依赖不锈钢圆管闭合，也使得磁力线发生向外的变向，在磁轴的周围
行程较强的磁通。而线圈正是套在磁轴的周围，因而使得全部磁通得到了利用，相对于U型无铁芯电机，线圈
中的处于磁场外的边为无周边。
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．直接驱动式电机（ DOR)

直接驱动式电机，通常此类电机的输出不经过丝杆、减速器等机械换能装置，而直接作用于最终负载，提

高控制精度，避免传递过程中的精度损失。AceeI的DOR，通常有带铁芯，和不带铁芯两种。除了标准款型外，

通常可以根据客户的要求定制不同的尺寸。对于高精度运动平台的应用，可以直接伟为旋转轴使用。

无铁芯电机动子的线圈中没有任何铁芯，所以叫无铁芯电机。其电机线圈架在两排磁轨之闹，因此又被称为 
“U槽” 电机。它的铜绕组是包封起来的，位于两排磁体中间的气陆内。由于电机没有铁芯，在施力部件和磁轨

之间便不会产生吸引力和齿槽力。
此外，无铁芯电机中施力部件的质量小于有铁芯电机，能够产生很大的加速度，整体动态性能很好。无铁芯

结构没有齿槽效应，也没有吸引力，因此可以增加轴承的使用寿命，在某些情况下还可以使用更小的轴承。
无铁芯电机结构在运动过程中不会出现齿槽效应，具有出色的动态性能，但其接触面积较小，从绕组底座到

冷却板的导热通道较长，因此散热效应不如铁芯电机，满负载功率较低。为实现合适的作用力和行程而采用的双排
磁体结构也增加了电机的总成本。

的工字形叠放绕组结构可以在紧凑的产品包内产生很大的作用力，这种结构比传统无铁芯电机的散热效率更
高。
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电机简介

．音圈电机

音圈电机因工作原理与扬声器相似而得名，是一种将电能转化为机械能的装置， 并实现直线型及有限摆角

的运动。利用来自永恒磁场或通电线圈导体产生的磁场中磁极的相互伟用产生有规律的运动。直接型系列能产

生的力可超过3000牛顿， 行程可达到175毫米。摆动型系列产生的扭矩可大于100NM， 摆动扭矩可大于90度。

音圈电机的晌应频率高，晌应时间大约5ms，该种电机特别适用于小行程高精度和富晌应频率的系统可以

做高速振荡往复运动（可达100HZ）。

音圈电机是一种非换流型动力装置，其定｛立精度完全取决于反馈及控制系统， 与音圈电机本身无关。采用

合适的定位反馈及感应装置其定位精度可以轻易达到10 占Lm，加速度可达300G。

音圈电机系统的集成也非常的方便， 将音圈电机动子固定在导轨上或转轴上， 然后安装上传感器就可以形

成一个位置控制执行机构。而且采用音圈电机驱动的传动装置， 不需要任何转换装置而直接产生推力， 因此可

省去中闹转换机构， 简化了整个装置或系统，保证了运行的可靠性， 提高传递效率 ， 降低制造成本， 易于维护。

音圈电机和直线电机一样是通过电能直接产生直线电磁推力的，它的驱动装置中，运动时无机械接触，传动

部件不会磨损， 从而能大大减少机械损耗和系统噪音。

．亘线电机的导向系统

虽然直线电机系统缺少传统定位系统的旋转传动部件，但用户必须要设法实现一定的导向和承载功能。通常

客户选择直线电机的标准是：高速、 加速度大、 使用寿命长、 准确度高、 维护成本低、 刚度高、 噪音低。此外，

还需要考虑：现场可用空间、 安装精度以及热膨胀等因素。直线电机可使用的导向系统有以下几种：

· 无吸引力，平衡的现磁轨，安全，便于操作，在组装的过程中不存在吸引力的问题

． 无齿槽效应， 无铁芯施力部件不存在齿槽效应 ， 可以确保最佳平稳度

． 轻型施力部件，因为没有铁芯， 所以加速度和减速度更大，机械稽宽也更高

． 采用气隙调整， 便于对齐和安装

· 没有铁损，发热量小

在实际操作中，滑动轴承、 滚动接触轴承以及空气轴承是最常用的。如果对精确度和承载能力要求不高，

则可以使用干运转的滑动轴承。基于滚动接触的导向系统具有非常好的刚度和承载能力， 并且在整个行程上都具

有良好的直线度和平坦度。空气轴承则具有最佳性能， 如果对最大速度和加速度没有限制， 并且没有起步阻力，

那么空气轴承是超高精确度应用场合的最佳选择。

．直线电机控制系统

直线电机可以提供非常富的精确度和运动动力性能。不过，系统的整体性能还依赖于其它部件， 尤其是所有

的伺服控制和反馈装置。

图（5）显示了电机控制系统的传统级联结构，同样的结构也适用于直线电机， 这种结构的一个优势就是位置传

感器通常可以放置在负载端，从而增加整个系统的准确度，它的一个缺点是缺少传统的机械传动， 所以所承受的

外部作用力会显著增加。所以，位置反馈信号的质量以及伺服控制器的性能是决定能够达到何种 “

位置刚度” 的

重要因素。

电机简介

图（5)

．直线电机的换向

传统的旋转伺服系统中， 驱动器必须了解转子的位置， 这样才能在电机各相之闽准确完成电流转换操作，

从而使电机轴边到预定的旋转效果， 在很多情况下都使用三个霍尔效应传感器， 以便提供6个状态下的电机轴位

置信息。

同样的原理也适用于直线电机。驱动器必须了解动子相对于磁轨的位置，这样才能准确切换绕组，它不是在

电机轴旋转一整圈的过程中对齐霍尔效应传感器，而是根据电机的磁极Re来设置它们。 “磁极距
”

是直线电机中目

邻的两个N极之间的距离。

当驱动器确定了动子在电周期中的位置以后，它会在霍尔状态变换的时候切换电机相位。这个过程称为
“

梯

形换向
”

。在大多数先进的伺服驱动器中， 只需要在加电和启动驱动器的时候确定施力部件的位置。在确定了初

始位置以后， 驱动器可以转换至位置传感器，与数字霍尔效应设备相比，它的反馈分辨率要高得多。这样一来，

电机就可以实现正弦波换向。正强波换向可以提供更平稳的开关操作，进而减少扰动和生热。

在某些情况下，为了节省成本，或者减少连续 ， 或者为了满足其它一些应用需求，而不使用霍尔效应设备。

不过，此时仍然要确保伺服驱动器能够识别电机施力部件的位置信息。ACCEL提供的驱动控制器带有自动检测

换向功能， 可以自动确定换向角度， 使用这个功能时， 驱动器采用了一个检测信号， 在电机启动的时候，该信号

使其产生些微运动，从而确定动子的换向角度。运动的幅度很小， 只有不到10电角度，大部分直线距离不超过2mm,

所以不用担心电机会出现跳动。

．位置反馈

有很多种可以为运动控制器提供直线位置反馈信息的设备， 例如模拟传感器、 电位计以及激光干涉仪。每种

设备都有相应的准确度和成本。其中，直接电机定位系统最常用的反馈设备是线性编码器，大多数线性编码器都

有会发出递增脉冲串，可以在编码器
“

读数头
”

沿着
“

直线刻度
”

移动的过程中为运动控制器提供离散的
“

数量
”

信息。通常情况下，读数头安装在负载附近， 直线亥lj度则位于定位器底座上。有两种线性编码器比较常用：光学

编码器和磁编码器。

光学编码器使用皮射光扫描方法来提供应馈信息， 其分辨率和准确率非常高。光学编码器的反馈信息分辨率

可以达到纳米级。磁编码器使用磁极感应扫描方法来提供反馈信息， 其成本较低， 但是准确度和分辨率要比光学

编码器低很多。磁编码器的分辨率通常可以达到1-5微米。还有一种线性编码器是正强编码器。正弦编码器产生

的信号是模拟正弦和余弦信号，而不是离散脉冲。很多先进的运动控制器都可以通过插值算法将这 些模拟信号转

换为超高分辨率信息。比如，将1Vpp的信号转换成14位，也就是将正弦／余弦信号周期分成16,384个数值。正弦

编码器的一个常用基频周期是1mm， 在这种情况下控制器中的分辩率可以达到62nm。上述编码器都提供了递

增定位信息， 因 而每次控制器失去位置信息后， 比如断电，都需要确认
“

初始位置
”

。在某些情况下，系

-6 I   ! 7-
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统需要了解负载的绝对位置，在这些系统中可以使用 “绝对式编码器” 。目前，很多编码器制造商己经开

发出了通过SSI, BISS等数据传输形式的绝对线性编码器。

在使用线性编码器的时候，必须正确安装读数头。如果安装有误，可能会出现机械共振效应，因为传

感器头的振动而导致测量的位置信息出现误差。在这种情况下，会显著降低 能够达到的控制环路带宽，进

而降低最大定位刚度。在某些情况下还会丢失大段位置信息，从而使系统变得非常不准确。如果直线刻度

没有与导向轴承对齐，那么可能因为 “余弦误差 ” 而影响准确度。（图6）显示了线性编码器因为没有对准刻

度 而导致余弦误差的情况。

如图所示：

戴精台

．．．．．．．．． 
线性轴承

．．．．．．．． 
翩翩」－－←二�一〕1

Lene →－…··『

民Lenc(cos O) 

实际的行进距离为L, L=Lenc( cos e），误差值为：误差＝Lenc(1-cos e) 
所以，必须准确安装读数头，确保连接可靠，并对齐直接刻度。

图（6)

直线电机与真他驱动技术的比较

．同步带传动

同步蒂和滑轮是自动化领域最常用的设备。它们不仅能够提供 高速和合理的重复定位功能，而且还可以节省系统
部件的成本。但是同步带驱动系统也存在着固有的局限性。同步带驱动系统一般包括以下部件：

· 高抗拉强度的同步带

．滑轮

·用于惯量匹配的变速箱

．电机和连接装置

·与同步带相连的载物台

．滚动轴承或滑动元件

这些部件的所有扭转饱和、背隙和同步带张力都会影晌系统的准确度。通常 一个同步带驱动系统的重复操作误差

大约为士0.2mm，而常见直线电机系统的重复操作误差可以达到士1 µ m。而且对同步带系统来说，还必须进行张力优

化处理，提前装好轴承。此外，同步带系统的反馈 装置与电机而非负载相邃，这样就进一步降低了系统的准确度。

另外，所有上述部件都是 “弹簧式” ，会出现激振效应和建立时闹的延迟。因此，虽然同步带驱动系统可以在高

速下操作，却很难通过调整它们来实现阻尼功能和快速设置。同步带越长，这个问题就越明显，因为同步带伸展的越

远，松弛的可能性就越大。实际上，因此松弛的现象是无法避免的，所以同步带传送的长度会受到限制。
．伺服控制 最后，皮带驱动系统还需要频繁的维护。同步带在工作一段时闽后就会失去张力，甚至出现跳齿，滑动轴承会损

坏，连接装置可能或滑落或者无法对齐。所有这些问题都会导致用户因维护设备而浪费宝贵的运转时间。因为直线电机采用直接驱动操作，没有缓冲外部干扰或冲击负荷的中间机械部件或者齿轮减速装置，所以与
采用其他技术的电机相比，这些干扰对环路的影晌要大很多。因此，必须使用能够快速更新信息的控制器。此外，
控制器还需要操作前馈速度控制、加速度和加加速度控制。这些参数可以帮助用户尽量降低加速、；成速过程中出
现外部干扰情况下的跟随误差。

控制器可以通过定义运动轮廓参数，增加 高动态行程的跟踪准确度，降低机械系统的应力，并最大限度的减
小共振激励作用。此外，通过采用限制急加速度的i莹莹点，可以优化那些必须轻柔操作的有效负载的运动路径。

而直线电机因为采用直接驱动操作，所以基本不需要维护。只要轴承保证足够的润滑，就不需要采取维护措施。

由于直线平台没有使用任何机械传动部件，所以也不会遇到扭转饱和、背酸、皮带张力或建立时间等方面的问题。它

们的晌应功能非常出色，可以快速完成建立操作。它们能够达到或超过皮带驱动系统的加速度和速度特性，同时定位

功能比皮带驱动系统准确得多。最后，直接电机的行程长度也没有限制，不管传送距离有多选，动态性能都完全保持

不变。

．直线电机平台 ．丝杠传动

-8

直线电机系统的精度会受到轴承技术，结构稳定性、反馈系统安装和精确度、以及控制器性能的影晌。此外，
如 “机械刚度 ” 等其它 一些可变因素也会对机器的整体误差分配产生较大影响。

丝枉传动定位系统在精度相对较高的定位应用中是非常常见的。它们是比较经济的系统，并且可以根据具体的

因此，需要综合考虑多方因素，并具有相当的专业知识，才能把所有部件顺利集成到精密直线电机系统中去。
所以有些用户会直接购买包装好的直线电机平台，而将设计和后续工作委托给供 应商来完成。这样可以确保产品
能在最短的时间 内上市，并为客户提供经济的精密运动控制解决方案，其部件和性能也能满足快速晌应，大加速
度，稳定平移、 高速以及快速设置等要求。另外，平台还提供包括多轴联接功能在内的多种灵活的连接、连线和
安装功能供用户选择。

提供了多种包装好的直线电机定位器产品，能够满足大多数应用需求。

需求提供不 同的精度。丝杠驱动系统通常包括以下部件：

·精密磨光或轧制的滚珠丝杠或丝杠
·球形螺母或滑动螺母
·电机
·连接装置
·载物台
·直线导向装置

I i 9-
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丝杠通常效率比较低， 一般情况下不到50%。虽然它们成本较低， 但是螺母会因为摩擦而磨损。此外， 因为

大多数丝杠都不是精密磨光的， 所以可能会影响准确度和重复性。滚珠丝杆的效率将近90%， 其产品都是精密磨

光或轧制的。不过， 这些滚珠丝杠在长时闽使用后也会出现磨损， 受到扭转饱和的影响， 并且逐渐产生背隙。这

些因素会影响系统的精度并且增加建立时间。在这两种情况下， 速度都会受到螺距以及丝杠长度的影晌。丝杠越

长，就越容易在高速下
“

失速
”

。所以， 它们的速度和加速度性能比直线电机差很多。另外， 还有一个问题， 长

的丝杠很难加工。

最后， 与皮带驱动系统 一样， 丝杠驱动系统必须要进行维护， 比如磨损的螺母、 脱落的连接装置以及

丝杠都需要更换， 这同样会导致生产中断，？良费用户宝贵的时间和金钱。

而直线电机由于没有中间机械传动部件， 也不受长度或者与长度相关的动态性能的限制， 所以没有丝

杠驱动系统的缺点。

针对直线电机本身无法为需要制动的垂直系统提供足够的功能这一不足， 完全可以通过增加气动、 弹

簧或重量平衡装置来解决。

．直线电机的成本

通常购买 直接电机系统的前期成本要比皮带或者丝杠驱动系统略高。但为了实现超高准确度， 很多丝枉驱动

系统机器的制造商都会购买精密磨光的滚珠丝杠， 并增加线性编码器反馈装置， 而这些部件同样会增加平台的总

成本。所以， 从整体成本上看， 直线电机与皮带或者丝杠驱动系统相差不多， 甚至更低。并且， 随着制造方法的

改进以及生产规模的扩大， 亘线电机的成本正在不断下降。不久用户就会发现直线电机具有非常明显的成本优势

和高性价比。

．直线电机的相关参数

电机的相关物理量：

· 反电动势常数（VEMF）：反电势电压对速度的比率

． 电机常数（Km）：线圈产生的推力与消耗功率的比值

． 推力常数（Kf）：每单位电流， 线圈产生的推力

· 线圈最高温度（Tmax）：线圈可以承受的最高温度

· 峰值电流（Ip）：线圈短时闽内可以通过的最大电流， 一般峰值电流通过的时闹不超过1秒

． 峰值推力（Fp ）：线圈的通过峰值电流肘产生的推力

· 持续电流（le）：线圈可以承受的连续通过电流， 持续通过这个电流时， 线圈不会超过一定的温度

·持续推力（Fe）：当线圄通过100%负载率的持续电流肘， 产生的推力

·电机电阻（ R25）：线圈在25℃肘的桶间电阻

·电机电感（ L）：线圈的相阁电感

·电机电周期长度（ELECTRICAL CYCLE LENGTH ）：电机在一个电周期上移动的距离

亘线电机平台的捆关参数

· 加速度：每单位时间的速度变化量

· 加速时间：从速度0加速到所需要速度的时间

· 分辨率：系统所采用的位置反馈装置本身可以测量的最小距离

· 重复定位精度：从同一点向同一方向多次移动相同的命令距离， 每次实际｛立移量的差值

· 定位精度：命令位置与实际运动到的位置之间的误差

· 水平直线度：沿着X方向移动时， 在Y方向的偏差

· 平面度：沿着×方向运动时， 在Z方向上的偏差

· 垂直度：以×轴为基准， Y轴与垂直子×轴的平面之间的角度差

-10 -
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无铁芯直线电机 E系列电机 无铁芯直线电机 l E 系列电机

U 型无铁芯直线电机

E系列

E系列电机特性
持续推力：33-114N

峰值推力：99-342N

选型说明详见第M-4页

�司……··

性能

峰值推力

持续推力

峰值功率

额定功率

E噩噩翻．．．． 

电气参数

由辈值电流

持续电流

推力常数

反电动势

马达常数

相间电感

相向电阻（25·c)

E噩噩噩．．． 

热学参数

绕组热阻

最大绕组温度

单位

N 

N 

w 

w 

单位

Arms 

Arms 

N/Arms 

V/m/sec 

N/ ./W 

时4

Ohms 

单位

·c,w

·c

MLCE-0020-075-00 

99 

33 

180 

20 

MLCE-0020-075-00 

6.6 

2.2 

15.3 

8.8 

5.65 

l. 51

4.8 

MLCE-0020-075-00 

*3.9

120 

MLCE-0040-135-00 

171 

57 

360 

40 

MLCE-0040-135-00 

5. 7

1. 9

30.4 

17.55 

7.95 

3.02 

9.6 

MLCE-0040-135-00 

*l. 9

120 

MLCE-0080-255-00 

342 

114 

522 

58 

MLCE-0080-255-00 

5. 7 

1. 9

60. 3 

34.8 

11. 15

6.06 

19.4 

MLCE-0080-255-00 

**l. 3 

120 

绕组热阻系数是指带放热饭时的数据， ＊／树是指放热板尺寸（mm) (*: 200*200*12 料： 250*250*10)

E皿E盟国…·

机械特性 单位 MLCE-0020-075-00 MLCE-0040-135-00 MLCE-0080-255-00 

线图重量 kg 0. 22 0.39 0. 72

线翻长度 mm 75 135 255 

电周期长度 mm 30 30 30 

E系列动子与定子机械尺寸

L() 
卜、

MLFE-120-00 

MLFE-180-00 

MLFE-300’00 

MLCE-0020’075-00 

MLCE-0040-135-00 

MLCE-0080-255-00 

定子

D 

2 

3 

5 

A 

29.5 

29. 5

35 

E 

120 

180 

300 

B 

40 

48 

69 

c 
B B 

(D）φ4.8 THRU C'BORE

φ8*5DP 

E 

Weight (g) 

900 

1500 

2400 

动子

c G 

75 29 

135 29 

255 30 

H 

16 士0.5

H 

4-M3×0. 5×6DP

6-M3×0. 5×6DP

8-M4×0. 7×6DP
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无铁芯直线电机 l J系列电机J系列电机无铁芯直线电机

c 

B 

且

J系列动子与定子机械尺寸
J系列

J系列电机特性

持续推力：56-195N

峰值推力：168-585N

选型说明详见第M-4页

H 

!D）φ4.8 THRU C'BORE

φ9*6 DP 

口

� 

α〉
卜、

且

俨＼
0、

..... … 

性能 单位 MLCJ-0040-075-00 MLCJ-0080-135-00 MLCJ-0145-255-00 

峰值推力 N 168 324 585 

持续推力 N 56 108 195 

峰值功率 w 216 360 702 

额定功率 w 24 40 78 

E 

的

GM啊
呐
盯

1--1.U或之

。10.1

的

，

O
俐
的的

咀
定子

D E Weight (g) 

MLFJ-120-00 2 120 1500 

MLFJ-180-00 3 180 2300 

MLFJ-300-00 5 300 3800 

E矗E髦，．．．． 

电气参数 单位 MLCJ-0040-075-00 MLCJ-0080-135-00 MLCJ-0145-255-00 

峰值电流 Anns 6.9 6.6 6 

持续电流 Arms 2. 3 2.2 2 

推力常数 N/Anns 24.6 49.5 97.5 

反电动势 V/m/sec 14. 2 28.6 56.3 

马达常数 N/ ./W 8.4 12.04 16.3 

相间电感 时4 1. 89 3. 78 7.56 

相间电阻（25·c) Ohms 5.6 11. 2 23.6 

m军莲理…·

动子

A B c G H 

MLCJ-0040-075-00 29.5 40 75 29 4-Al3×0.5×6DP

MLCJ-0080-135-00 29.5 48 135 29 6-M3×0.5×6DP

MLCJ-0145-255-00 35 69 255 30 8-M4×0. 7×6DP

MLCJ-0145-255-00 

机械特性 单位 MLCJ-0040-075-00 MLCJ-0080-135-00 MLCJ-0145-255-00 

线圈重量 kg 0.28 0.48 0.95 

线圈长度 mm 75 135 255 

电周期长度 mm 30 30 30 

**0.96 

120 

＊／料是指放热板尺寸（mm) (*:200*200*12料：250*250*10)

MLCJ-0080-135-00 

*l. 86

120

MLCJ-0040-075-00 

*3.2

120 

单位

·
c 

绕组热阻系数是指带放热板时的数据，

'C/W 

ll11IEJmlllllll 

热学参数

绕组热阻

最大绕组温度

．．． 15 ……  ! 14．．． 



P系列电机无铁芯直线电机P系列电机无铁芯直线电机

P系列动子与定子机械尺寸
P系列

P系列电机特性

持续推力 ： 84-279N

峰值推力：252-837N

选型说明详见第M-4贾

H G 

芒了？

(DJφ4.8 THRU C'BORE 
φ俨7DP

止出

。4

一L

.GJ 

矿3

E国疆．．．．．． 

性能 单位 MLCP-0055-075-00 毗CP-0120-135-00 MLCP-0200-255-00 

峰值推力 N 252 510 837 

持续推力 N 84 170 279 

峰值功率 w 270 450 765 

额定功率 w 30 50 85 …
「

＠＠＠ ＠＠＠ ＠ ＠ ＠ 

定子

D E Weight (g) 

MLFP-120-00 2 120 2900 

盹FP-180-00 3 180 3700 

MLFP-300-00 5 300 6200 

叫

d州
附
叫

11.5:0.3 

的

州市
的 自
问

＝

E 
60 30 E噩噩噩理…·

电气参数 单位 MLCP-0055-075-00 MLCP-0120-135-00 MLCP-0200-255-00 

峰值电流 Arms 6.45 6.3 10.8 

持续电流 Arms 2. 15 2. 1 3.6 

推力常数 N/Arms 39. 18 81. 75 77.6 

反电动势 V/m/sec 22.62 47.2 44.8 

马达常数 NI ./W 11. 1 21. 9 21. 9

相间电感 mH 2.87 5. 74 2.88 

相间电阻（25·c) Ohms 8.2 16. 1 8.2 

E擅自E翠琴，．．．．．

MLCP-0200-255-00 MLCP-0120’135’00 MLCP-0055-075-00 单位热学参数

绕组热阻

最大绕组温度
动子

A B c G H 

MLCP’0055-075-00 29.5 40 75 29 4-M3×0. 5×6DP

MLCP-0120-135-00 29.5 48 135 29 6-M3×0. 5×6DP

MLCP-0200-255-00 35 69 255 30 8-M4×0. 7×6DP

**O. 88 

机械特性 单位 MLCP-0055-075-00 MLCP-0120-135-00 MLCP-0200-255-00 

线圈重量 kg 0.38 0.68 1. 29

线圈长度 mm 75 135 255 

电周期长度 mm 30 30 30 

120 

＊／树是指放热板尺寸（mm) (*: 200*200*12 料： 250*250*10)

**l. 5 

120 

*2.6

120 

·c;w

·
c 

绕组热阻系数是指带放热板时的数据，

噩噩噩噩国…·

．．． 17- I 16 ．．． 



无铁芯直线电机 T系列电机 无铁芯直线电机l T系列电机

T系列

T系列电机特性
持续推力：104-351N

峰值推力：312-1053N

选型说明详见第M-4页

IR哥噩．．．．．．． 

性能

峰值推力

持续推力

峰值功率

额定功率

E军m.mlllll

电气参数

峰值电流

挎续电流

推力常数

反电动势

马达常数

相间电感

相间电阻（25'C)

BB塞理…·

热学参数

绕组热阻

最大绕组温度

单位

N 

N 

w 

w 

单位

Arms 

Aγm 

N/Arms 

V/m/sec 

NI .JW 

mH 

Ohms 

单位

'C/W 

·c

MLCT-0075-075-00 

312 

104 

342 

38 

MLCT-0075-075-00 

6.6 

2. 2

47.3 

27.3 

12.6 

3. 1

9.2 

MLCT-0075-075-00 

**2 

120 

MLCT-0135-135-00 

570 

190 

504 

56 

MLCT-0135-135-00 

6 

2 

95. 1

54.9 

17.99 

6. 22

18.4 

MLCT-0135-135-00 

**l. 35 

120 

MLCT-0260-255-00 

1053 

351 

936 

104 

MLCT-0260-255-00 

11. 1

3. 7 

95. 1

54.9 

25. 5

3. 13 

9.2 

MLCT-0260-255-00 

**O. 72 

120 

绕组热阻系数是指带放热饭时的数据， ＊ ／料是指放热饭尺寸（mm) (*: 200*200*12料：250*250*10)

m盟盟国…·

机械特性 单位 MLCT-0075-075-00 MLCT-0135-135-00 MLCT-0260-255-00 

线圈重量 kg 0.45 0.8 1. 52

线阎长度 mm 75 135 255 

电周期长度 mm 30 30 30 

T系列动子与定子机械尺寸

嗖r
LI) 

MLFT-120-00 

MLFT-180-00 

MLFT-300-00 

MLCT-0075-075’00 

MLCT-0135-135-00 

MLCT-0260-255-00 

町3
σ3 

定子

D 

2 

3 

5 

A 

29. 5

29. 5

35 

E 

120 

180 

300 

B 

40 

48 

69 

c 

B B 

。

忖

(DJφ4.8 THRU C
’

BORE 

φ9*9DP 

＠＠＠ ＠＠＠ ＠＠＠ ＠＠＠ 

60 
E 

11.5到1.3

Weight (g) 

3500 

5300 

8800 

It伽j l:1 

动子

c G H 

75 29 4-M3×0.5×6DP

135 29 6-M3×0.5×6DP

255 30 8-M4×0. 7×6DP

-18 - I 19-



无铁芯直线电机 X系列电机 无铁芯直线电机 X系列电机

X系列
X系列动子与定子机械尺寸

×系列电机特性
持续推力 ： 325-750N
峰值推力：1300-3000N
内置霍尔元件

选型说明详见第M-4页

I 60 I
95 ，广N2·M6 mounting screws,d呐？

口 「斗雹亘 0 ←， I 口 口 口 口
。－一一---A=士－－一， －－－－十一卡一。 一 － ， 。-t-

口 户－－，， o o---1- I 口

。

l1 
40 1 65 

2xN1-M晶MounIi『19 screws.depth 9 
(on bolhsi伽l

49 

IR寄望……·

性能 单位 MLCX-0325-200-00 MLCX-0550-370-00 MLCX-0750-535-00 

峰值推力 N 1300 2200 3000 

持续推力 N 325 550 750 

峰值功率 VI 1440 2028 252 

额定功率 VI 160 225 280 

L2 

31.S (D）φ6.6 THRU C'BOREφ12"6.5 DP

50.8 

E噩噩磊温…·
广

｛川M川ng screws.de阶14

十「’寸一→－－？一－十一←一←一’←斗
19 I I 63 I 

电气参数 单位 MLCX-0325-200-00 MLCX-0550-370-00 MLCX-0750-535-00 

峰值电流 Arms 17.6 30 40.8 

持续电流 Arms 4.4 7.5 10.2 

推力常数 N/Arms 78 78 78 

反电动势 V/m/sec 26 26 26 

马达常数 NI ..JW 26 36.8 45 

相间电感 时f 17.8 9 6 

相间电阻＜25·c) Ohms 7.2 3.6 2.4 

噩噩噩温…·

定子

D E Weight (g) 

MLFX-252-00 4 252 7600 

MLFX-504-00 8 504 15200 

热学参数

绕组热阻

最大绕组温度

靴－

w
一
℃

MLCX-0325-200-00 

**O. 78 

120 

MLCX-0550-370-00 

**0.48 

120 

MLCX-0750-535-00 

**O. 36 

120 
动子

Ll L2 Nl N2 

MLCX-0325’200’00 199 189 3 4 

MLCX-0550-370-00 367 357 5 8 

MLCX-0750’535-00 535 525 8 10 

绕组热阻系数是指带放热饭时的数据，＊／料是指放热饭尺寸（mm) (*: 200*200*12 树： 250*250*10)

E噩噩噩国…·

机械特性 单位 MLCX-0325-200-00 MLCX-0550-370-00 MLCX-0750-535-00 

线图重量 kg 2.2 3. 7 4.9 

线圈长度 mm 199 367 535 

电周期长度 mm 84 84 84 

-20 - . 21-



无铁芯直线电机 S系列电机 无铁芯直线电机 l S系列电机

S系列

S系列电机特性

持续推力： 14N

峰值推力： 42N

内置霍尔元件

选型说明详见第M-4页

IR哥噩．．．．．．． 

性能

由革值推力

持续推力

l峰值功率

额定功率

E噩噩莲理…·

电气参数

峰值电流

持续电流

推力；前数

反电动势

马达常数

相间电感

相间电阻（25·c)

E噩噩噩国…·

机械特性

线圈重量

线圈长度

电周期长度

单位

N 

N 

w 

w 

单位

Anns 

Arms 

N/Arms 

V/m/sec 

N/ ./W 

mH 

Ohms 

单位

·c

单位

kg 

mm 

mm 

MLCS-0014-065-00 

42 

14 

57 

19 

MLCS-0014-065-00 

7.8 

2. 6

5.4 

1. 8

3.2 

1. 3

2.5 

MLCS-0014-065-00 

120 

MLCS-0014-065-00 

0.092 

65 

30 

S系列动子与定子机慌尺寸

N 
U’3 

MLFS-120-00 

MLCS-0014-065-00 

Dl 

3 

A 

8. 5

V) 

12.50 

I 30 I 

｜ ｜ 
I ).. 

定子

「

D2 

2 

日

48 

c 

B 

E 

60 

E 

120 

c 

65 

N2-M4x0.7 x SOP 

'.;j 

。

才／ (02) MSx0.8 x 8 DP

)!' I 

Weight(g) 

522. 3

G 

18 

-22 - 23-



U系列电机无铁芯直线电机U系列电机无铁芯直线电机

U系列动子与定子机械尺寸

Standard 
Motor Coil 

Coil Length E －问ountlng Holes 
”4x0.7 Depl2, 

U系列

U系列电机特性
持续推力 ： 56-224N
峰值推力：224-895N
内置霍尔元件

I 3o.o I 3o.o I 
Pitch 

Hlgh-f'lex 
Mot口「 Cnloles !1)6.0也曾3.8
Min. Bending R也dius =60.0 

选型说明详见第M-4页

CoMloining Tr、αcks

Clen拉广

叮
回
叫
回
州
附川

U且J

Em……

性能 单位 MLCU-0056-061-00 MLCU-0112-121-00 MLCU-0168-181-00 MLCU-0224-241-00 

峰值推力 N 224 448 672 895 

持续推力 N 56 112 168 224 

峰值功率 w 380 781 1150 1550 

额定功率 w 24 49 73 100 

G -Mounting Holes, 
间6xl.O th俨U’

C’bo俨e¢9.0 Dep6.35 
Both sides 

-M口unting Holes
M6x1.0 Depl2.0

定子
G ” Length(mm) 

MLFU-120-00 2 2 119. 7
MLFU-180-00 3 3 179. 7

MLFU-240-00 4 4 239. 7

MLFU-300-00 5 5 299. 7 

旦主豆扭

命令

�… 

电气参数 单位
MLCU-0056-061-00 MLCU-0112-121-00 MLCU-0168-181-00 MLCU-0224-241-00 

串联 串联 并联 串联 并联 串联 并联

峰值电流 Arms 9.2 9. 2 18.4 9.2 18.4 9.2 18.4 

持续电流 Anos 2.3 2.3 4.6 2.3 4.6 2.3 4.6 

雄为常数 N/Arms 24 48 24 72 36 96 48 

反电动势 V/m/sec 28 55.5 28 83.5 42 111 56 

马达常数 NI ../W 11. 4 16 19.5 22.6 

相间电感 mH 3.5 7 1. 8 10.6 2. 7 14.2 3. 5

相间电阻（25°c) Ohms 4.6 9. 2 2.3 13.8 3. 5 18.4 4. 6

m嚣建理．．．．．， 

动子
E Length(mm) 

MLCU-0056-06卜。。 3 61 
MLCU-0112-121-00 7 121 

MLCU-0168-181-00 11 181 

MLCU-0224-241-00 15 241 

MLCU-0224-24卜。。

机械特性 单位 MLCU-0056’061’00 MLCU’0112-121-00 MLCU-0168-181’00 MLCU-0224’241-00 

线圈重量 kg 0.28 0.56 0.88 1. 1 

线阎长度 mm 61 121 181 241 

电周期长度 mm 60 60 60 60 

125 

ll1J.tij画量噩．．．．

MLCU-0168-181-00 

125 

MLCU-0112-121-00 

125 

MLCU-0056-061-00 

125 

单位
·c

热学参数

最大绕组温度

．．． 25 -24．．． 



MFD系列电机有铁芯直线电机MFD系列电丰几有铁芯直线电机

有铁芯直线电机

尔霍
尔

带
霍

不
错

4，

句，』

nu
nu

 

们

L
noFhd

 
td
 
WDEE

 
M

主l

线圈尺寸参数
MFD系列

MFO系列电机特性：

带铁芯动圈式永磁同步电机

推力密度大、 过载能力强

齿槽力小

行程可无限延长

内置＊冷（可选）

选型说明详见第M-5页

E国疆．．．．．． 动子组｛牛

MFD C 280 95 00 MFD C 140 70 00 单位性能

280 * 140 N 持续报力

MFD-WJ56 

口

790 390 N 最大推力

6 _Q

L 

晶。

整体装配模式

30 

比“ 

U丛」

E罩罩霆型…·

电气参数 单位 MFD-C-1110-70-00 MFD-C-280-95-00 

最大电流 Arms 11 11 

持续电流 Arms 4 4 

推力常数 N/Arms 36 72 

反电势常数（P-P) V/m/sec 105 105 

电机常数 N/ ./W 15. 1 以出厂标定为主

电感（P-P) mH 31. 72 以出厂标定为主

相间电阻（P-P)@25℃ Q 5.68 7.38 

定子

E F L G weight(g) 

MFD-F-70-180 70 61 180 6-M4×0. 7×6DP 850 

MFD-F 95-180 95 85 180 6-M5×0. 8×6DP 1 207 

噩噩孟蕴温…·

热学参数 MFD-C-280-95-00 MFD-C-110-70-00 单位

1.9 3.9 ·c;w热阻抗

120 120 ℃ 最高线倒温度
动子

K “ c B A 

60 8-M5×0. 8×6DP215 60 70 MPD-C-140-70-00 E温画画且噩．．．． 

60 8-M5×0. 8×6DP215 82 95 MFD-C-28。”95-00MFD-C-280-95-00 MFD-C-140-70-00 单位

3. 71. 8 kg 

45 

＊以出厂标定为主

45 mn电周期长度

．．． 27 ……26 ．．． 



有铁芯直线电机 MFD系列电机

有铁芯直线电机
线圈尺寸参数

持续推力：305-3000N

峰值推力：763-7500N

选型说明详见第M-5页

〈｜∞

有铁芯直线电机 l MFD系列电机

c 

.S3 63_ 

25 

今 今

线圈组件

E理理理1il理罩莲理··

性能参数
连续才能力 连续也流 d每值推力 峰值电流 准 jJ 常数 反也势

＇lit数 电机.<ft量
(N) (Arns) (1") (Arms) (NI Anus) (V /ru/sec) (KG) 

MFD吟C-305-90-00 305 2. 7 763 6.8 113 65 3.8 

也!FD-C-450-110-00 450 2. 7 1125 6.8 167 95 4. 7

MFD-C-603-135-00 603 2. 7 1520 6.8 225 129 6. 7

MFD-C-48。但90-00 480 4.2 1200 6.8 178 102 5 

MFD-C-700-110-00 700 4.2 1750 10.5 167 95 7.3 

MFD-C-940-135-00 940 4.2 2350 10.5 224 128 9.6 

MFD-C-1490-185-00 1490 9 3725 22. 5 166 95 14. 8

MFD-C-700-90-00 700 4.2 1750 10.5 167 95 7.5 

MFD-C-990-110-00 990 4.2 2475 10.5 236 135 12.5 

MFD-C-1350-135-00 1350 9 3375 22. 5 150 86 15. 9

MFD-C 2090-185-00 2090 9 5225 22. 5 232 133 24. 2

MFD-C-3000-185-00 3000 13 7500 32.5 231 132 40 

H 

L 

189 

磁钢＋线圈组件

G 

定子

E (mm) F(mm) J(mm L(mm G 重量（kg)

MFD-F-74-L 74 64 10. 5 63/126/252 2/4/8-M4沉孔 0. 3/0. 6/ l. 2

MFD-F-105-L 105 90 14. 7 63/126/252 2/4/8-M5沉孔 0. 7 /1. 4/2. 8

MFD-F-130-L 130 115 14. 7 63/126/252 2/ 4/8-M5fit孔 0. 8/1. 6/3. 2 

MFD-F-180-L 180 165 14. 7 63/126/252 2/4/8-c\15沉孔 1. 4/2. 8/5. 6 

动于

B (nun) C(mm) D (mm) ” K (nun) 

MFD-C-305-90-00 90 36 224 42 6-M5 × 0. 8 × SOP 60 

MFD C-450-110-00 110 64 224 43. 5 9’M5 × 0.8 × SOP 60 

MFD C· 603 135 00 135 72 224 43. 5 9-M5 × 0.8 × 8DP 100 

�!FD-C-480-90-00 90 36 350 43. 5 10→15 × 0. 8 × SOP 60 

MFD-C-700-110-00 110 64 350 43.5 15-M5 × 0. 8 × SOP 60 

』!FD C- 940 135悦。。 135 72 350 43. 5 15 M5 × 0. 8 × SOP 100 

MFD-C-1490-185-00 185 96 350 43.5 20-}15 × 0. 8 × SOP 100 

MFD』C-700-90-00 90 36 539 43. 5 16-c\15 × 0. 8 × SOP 60 

MFD-C-990-110-00 llO 64 539 43.5 24-M5 × 0. 8 × SOP 60 

MFD C 1350-135-00 135 72 539 43.5 24-M5 × 0. 8 × SOP 100 

MFD-C-2090-185-00 185 96 539 43. 5 32-M5 × 0. 8 × SOP 100 

MFD-C-3000-185-00 185 96 791 43. 5 48-}15 × 0. 8 × SOP 100 

－－－－

25 3_2 

编码规则

￥ 

尔震
尔

带
霍

尔
非
常

1

｜」

nu
 

nu
 
autlu

 
wD「「M

MFD-WJ60 
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磁轴电机 l MSL系列电机 磁轴电机 MSL系列电机

磁轴电机

MSL系列
。

由国柱磁钢和环形线圈组成的直线电机

无铁芯， 因此无齿槽效应， 运行平稳磁

路完余被线圈包围， 没有磁通量损失。

并且对气隙变化不敏感， 安装非常简便，

直接替代丝杠， 并容易实现和旋转运动

的结合。

= 

L2 L2 

选型说明详见第M-4页
L 

磁轴电机

匾涵噩噩噩噩噩蕴iWIIIII E理理理噩噩噩望望··｜

连续；在力 连续电流 d每位推力 4嗲值电流 推jJ 常数 反电势 电阻 也感 极距
性能参数 (N) (Arms) (N) (Arms) (N/ Arms) 常数 (Q) (tllH) (mm) (V /ru/ sec) 

\lSL-003-12-L 3 1. 1 21 7. 7 2. 72 2. 2 3 o. 5 48 

MSL-010-16-L 10 0.6 40 2.5 16 5. 4 21 8. 2 60 

MSL-015-16-L 15 0.6 60 2.5 24 8. l 33 12 60 

MSL 020-16-L 20 0.6 81 2. 5 33 10. 8 43 16 60 

MSL-040-25-L 40 1.3 160 5. 1 31 10. 4 7.8 9.8 90 

MSL-060-25-L 60 1. 3 240 5. l 47 15.6 12 15 90 

MSL-075 25‘L 75 1. 3 300 5. 1 59 19. 5 15 19 90 

MSL-104-35-L 104 l. 5 416 6 69 23 13.8 21. 8 120 

MSL-148-35-L 148 1.5 592 6 99 33 20.2 33 120 

MSL-190-35-L 190 2. 7 760 10.8 70 23 6.9 10.9 120 

结构尺寸
幼子长度 动子宽度 动子内径 安装子Liff 安装孔距 安装孔 定子轴役 央持长度 气｜貌

A（阳。） B (mm) O l (mm) P (mm) Pl (mm) M (Pcs) fl (mm) L2 (mm) G (nun) 

MSL-003-12-L 31 32 13 20 26.5 4-M2. 5X5 12 20 0.5 

MSL-010-16-L 80 30 17 70 16 1-M3X5 16 25 0.5 

MSL-015-16-L 110 30 17 100 16 4-M3X5 16 25 0.5 

MSL-020-16-L 140 30 17 130 16 4-M3X5 16 25 0.5 

MSL-040-25-L 120 50 26. 5 105 25 4-M6X9 25 50 o. 75

MSL-060-25-L 165 50 26. 5 150 25 4-M6X9 25 50 0. 75

MSL-075-25-L 210 50 26. 5 195 25 4-M6X9 25 50 0. 75

MSL-104-35-L 160 60 37 140 30 4-M8Xl2 35 60 

MSL-148-35-L 220 60 37 200 30 4-M8X12 35 60 1 

MSL-190-35-L 280 60 37 260 30 4-M8Xl2 35 60 1 

注： 定子长度L＝电机行程S＋动子长度A+2＊夹持长度L2

p 

1」

Bm
 

Q 

-30 r 31-



直接驱动式电机（DOR} MRW系列电机 直接驱动式电机（DOR) MRD系列电机

直接驱动式电机（DOR)

MRW系列

MRW-32一03

无铁芯式直接驱动盘式电机 ， 该系列为无铁芯圆盘

设计 ， 自带高精度轴承 ， 还有光栅反馈系统。

选型说明详见第M-5页

直接驱动式电机（DOR)

MRD-F系列

MRD-F160-070H1 

额定扭矩：35N.m

额定转速：600r/min

选型说明详见第M-5页

（有铁芯 、 有框）｛无铁芯 、 有框）

IQ 

ax<bu。完全贯’
.!d.豆且王i且

．，” 
到浏阳叫

性能 额定电灯； 额定电流 额定转述 额定转矩 输出功率 转矩常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N.m w N.m/Arms V/krpm 

1仪D-F160-070Hl 380 9. 13 600 35 3400 4. l 133 

电｜咀（25℃） 电磁 转动惯量 阻尼系数 磁链 定子!I(：！］量 转子重量 极对数

Q mll kg*m' N＊『n*s/rad Wb kg kg p 

4. 1 75 8.04E-03 1. 70E-02 0. 079 5. 1 2.25 8 

..... … 

E噩噩建理…· 自 g 

=138= 
绕剑；即数 公差 单位 数值

反电势常数（P-P) 士5% V/rpm 0. 698

支流电阻（P-P)@25℃ ±5% Q 6. 7

电感（P-P) 士10% mH 6.41 

转矩常数（P-P）土10% 士1 0% N.M/A 2 

sl s 
…
一

问
一

…

单位

Arms 

数伯

2 

N.M 4 

E噩噩莲理…·

热学参数

热阻

最大线圈温度

陀－

w

ir
一

切一

℃

数值
135 

5XM6x1 .0-6H否8

l 

125 

IUI温llimllll…

机械特性

总重量

时一

问－
p

数值

15 

8 极对数

-32 33-



直接驱动式电机（DOR) I MAD系列电机 直接驱动式电机（DOR) MAD系列电机

直接驱动式电机（DOR)

MRD-S系列
额定扭矩 ： 0.26-1.9N.rn

额定转速：1 900-4300r/rnin 

选型说明详见第M-5页

E噩噩噩望…··

电机类型

基本参数 单位

领定电.If. v 

额定电流 Arms 

额定转速 r/min 

锁定转矩 N. m

输出功率 IV 

转矩常数 N. m/Arms

反电势常数 V/krpm 

电阻（25℃） Q 

电感 mH 

转动惯量 kg*m’ 

姐尼系数 N*r『1*s/rad

磁链 Wb 

定子重量（不带霍尔） Kg 

定子重量（带霍尔） Kg 

转子亟量 Kg 

极对数 p 

5060-11 

48 

4.3 

4300 

0.26 

117 

0. 069 

4.3 

0.51 

0.6 

l. 6IE-05

2.89E-05 

0. 0071

0.2 

o. 25

0.03 

6 

｛有铁芯 、 无根）

S060-20 S060-25 5060-35 S060-51 

18 18 18 48 

4. 7 4. 7 4. 7 5. 7 

3000 2900 2130 2130 

0.45 0.48 0. 67 。 79

141 146 160 176 

0. 103 0. 115 0. 115 0. 153 

6. 48 7. 17 9. 36 9.36 

0. 257 0.56 0.17 o. 37

1 以出厂标定为11.t 0.6 0.6 

2. 25E-05 2.68E-05 2.68E-05 5. 50E-05

7. 15E-05 7.92E-05 7.92E-05 1. 77E-04

0. 011 0. 012 0. 012 0.015 

0.21 0.33 0.46 0.63 

0.21 o. 38 o. 53 0.68 

0. 038 o. 045 0.063 0. 093

6 6 6 6

型号编码定义

MRD-SXXX-XX-1 

IIL1吨传感器
一

2.带霍尔传感器

噩噩噩童画……

电机类型
5070-19 

基本参数 单位

锁定电压 v 48 

额定电流 Arms 7 

领定转i率 r/min 3000 

额定转矩 N. m 0.65 

输出功率 w 204.2 

转矩常数 N.m/Arms 0. 1033

反电势常数 V/krpm 6. 26 

电阻（25℃） Q 0. 26 

电感 mH 0. 63

转动锁最 kg*ffi拿 2.87E-05 

阻尼系数 N制 1. 04E-04

磁链 \Vb 0.009

定子重量（不带霍尔） Kg o. 36

定予重量（铭：霍尔） Kg 0. 36

转子重量 Kg 0.048 

板对数 p 7 

5086-10 5086-20 S086-30 

48 48 48 

8.4 l l. 2 ] l 

4025 2400 1900 

0. 66 1. 3 1. 9

280 326. 7 380 

0.083 0. 121 0. 182

5. 2 7. 53 11. 29

0. 17 0. 16 0. 2

以出厂标定为准 0. 36 0. 5

5. 30E-05 1. OOE-04 1. 50E-04

7. 89E-05 2. 59E-04 4.SOE-04

0.0067 0.01 0.015

0.1 o. 51 o. 73

0. 4 0. 61 0.83 

0.039 0. 074 。 109

8 8 8 
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

MRD-5060-14-2． MRD-5060-14-1． 

1全能 锁定电ffi 额定电流 锁定转速 Wi定转矩 输出功率 转矩常数 反1毡势？首数

单位 v Arms r/min N.m 1届 N.m/Arms V/krpm 

h眼D-5060-11-2 48 4.3 4300 0.26 117 o. 069 4. 3

电阻（25℃） 电！惑 转动↑员最 阻厄系数 磁链 定于E量最 转子.fil量 极对数

Q ,nH kg*m' N*ID*S/rad Wb kg kg p 

0. 51 0. 6 l. 61E-05 2.89E-05 0. 0071 0. 25 0. 03 6 

他能 锁定电f在 额定电流 额定转速 额定转矩 输出功率 转矩？在数 反电势常数

单位 v Arms r/min N.m w N.m/Arms V/krpm 

服D-5060-14-1 48 4.3 4300 o. 26 117 0.069 4. 3

电阻（25℃） 电J这 辛古＃J愤量 阻尼系数 磁链 定子电量 辛lj子il!量 极M数

Q mH kg*m' N*ID*S/rad Wb kg kg p 

o. 51 0.6 l. 61E-05 2.89E-05 0.0071 0.2 0. 03 6 

m
甜
刊
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自
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叫
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

MRD-5060-20-2． MRD-5060-20-1． 

性能 额定电压 领定也流 锁定转j£ 额定转知 输出功率 转矩常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N.m w N.m/Arms V/krpm 

MRD-S060-20-2 48 4. 7 3000 0.45 141 0. 103 6.48 

电缸l (25℃） 电感 转动领量 ｜驳尼系数 磁链 定子1l{量 转子ι巨星 极刘数

Q mll kg*m' N*m*s/rad \Vb kg kg p 

0.257 2. 25E-05 7. 15E-05 0. 011 0. 21 0.038 6 

性能 额定电压 锁定电流 领定转i在 额定转知： 输出功率 转知常数 反电势常数

单位 Arms r/min N.m IV N.m/Arms V/krpm 

础O-S060-20-l 48 4. 7 3000 0.45 141 0. 103 6.48 

电姐（25 ℃） 电感 转动愤量 阻尼系数 磁链 定子ii\量 转子.if(量 极对数

Q mH kg*m’ N*m*s/rad Wb kg kg p 

0.257 1 2.25E-05 7. 15E-05 o. 011 o. 21 0.038 6 
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

性能 古；1定电l长 额定电Mi 在91定转速 在员定转矩 输tU功率 转矩常数 反电势常数

哈i主 v Arms r/min N.m IV N. 111/Arms V/krpm 

瞅0-$060-25-2 48 4. 7 2900 0. 48 146 0. 115 7. 17

电阻（25℃） 电感 转动惯量 ｜也厄系数 磁链 定子茧量 转子莹莹 极对数

Q mH kg*m’ N*lll*S/rad Wb kg kg p 

0.56 以出厂标定为准 2.68E-05 7.92E 05 0.012 0.38 0.045 6 

MRD-S060-25-2． 

性能 额定电E巨 额定电流 额定转速 在lii定转矩 输出功率 转矩常数 反电势常数

q主位 v Arms r/min N. m w N.m/Arms V/krpm 

h恨D吗5060’25-1 48 4. 7 2900 0. 48 146 0. 115 7. 17

电阻（25℃） 电l必 转动惯量 ｜坦尼系数 磁链 定子重量 转子茧量 极对数

Q mH kg*m’ N*lll*S/rad Wb kg kg p 

0.56 以出厂标定为11E 2. 68E’05 7.92E-05 0. 012 0. 33 0. 045 6 

MRD-S060-25-1． 
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

民：与
巴

MRD-S060-35-2国MRD-S060-35-1． 

性能 额定电压 额定电流 领定转lil£ 额定转矩 输出功率 转知常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N. m w N. m/Arms V/krpm 

阳ID S060’35 2 48 4. 7 2130 0. 67 160 0. 115 9. 36 

电阻（25℃） 电感 转动惯量 ｜也厄系数 磁链 定予重量 转子莹莹 极对数

Q mH kg*m' N*m*s/rad \Vb kg kg p 

0. 47 0. 6 2.68E-05 7.92E 05 0. 012 0.53 0. 063 6 

性能 额定电E巨 额定电流 额定转速 在lii定转矩 输出功率 转矩常数 反电势常数

q主位 v Arms r/min N.m w N.m/Arms V/krpm 

MRD-S060-'.35-l 48 4. 7 2130 0.67 160 0. ll5 9.36 

电阻（25℃） 电l必 转动惯量 ｜坦尼系数 磁链 定子重量 转子茧量 极对数

Q mH kg*m’ N*lll*S/rad Wb kg kg 

0.47 0.6 2.68£-05 7.92£-05 0. 012 0.46 0. 063 6 
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

性能 额定电压 额定电流 领定转lil£ 额定转矩 输出功率 转知常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N. m w N. m/Arms V/krpm 

阳ID 5060-51 2 48 5. 7 2130 0. 79 176 0. 153 9. 36 

电在[l (25℃） 电感 转动锁量 阻尼系数 磁链 定子革量 转子m量 极M数

Q mH kg*m' N*m*s/rad \Vb kg kg p 

0.37 0. 6 5.SOE-05 1. 77£-04 0. 015 0.68 0. 093 6 

MRD-$060-51-2． 

↑生能 额定电压 额定电流 领定转地 额定转知 输出功率 转知常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N. m 飞酷 N.m/Arms V/krpm 

h恨D吗S060咀51-1 48 5. 7 2130 0. 79 176 0. 153 9.36 

电阻（25℃） 电感 转动惯量 阻尼系数 磁链 定子王在盘 转子载量 极刘数

Q mH kg*ffi' N*m*s/rad Wb kg kg 

0. 37 0.6 5. 50£ 05 1. 77£-04 0.015 0. 63 0. 093 6 

MRD-$060-51-1． 
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

．．． 

性能 额1定电ff 额定l毡流 锁定转速 额定转矩 输出功率 转矩常数 反电势常数

单价 v Arms r/min 民.m "' N.m/Arms V/krpm 

础I>-5070-19-2 118 7 3000 0.65 204.2 0. 1033 6.26 

电阻（25℃） 电感 转动锁量 ｜也尼系数 磁链 定〕毛主主量 转下盏是 极对数

Q mH kg*m’ N*lll*S/rad \Vb kg kg p 

0.26 0.63 2. 87E-05 l. 04E-04 o. 009 0. 36 0.048 7 

47 1 用

E
E
∞
的

l•j 

翻倒
叫
EU

MRD-$070-19-2 

A 

． 

性能 锁定电压 额定电流 锁定转达 锁定转1争， 输出功率 转知，常数 J王电势常数

单位 v Arms r/min N.m 咽 N.m/Arrus V/krpm 

h阪D’S070’19-1 48 7 3000 0.65 204. 2 0. 1033 6.26 

电阻（25℃） 电感 转动惯量 P且尼系数 磁链 定子:ii.\量 转子熏量 极对数

Q mH kg*ffi’ N*m*s/rad Wb kg kg p 

0.26 0. 63 2. 87E-05 1. 04E-04 0.009 0.36 0. 048 7 
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直接驱动式电机（DOR) I MAD系列电机 直接驱动式电机（DOR) MAD系列电机

• MRD-5086-10-1 • MRD-5086-10-2

↑生自是 额定电压 额定电流 领定转地 锁定转知 输出功率 转’负担常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N. m w N. m/Arms V/krpm 

MRD S086-10-1 48 8.4 4025 0.66 280 0. 083 5. 2

电｜组（25 ℃） 电感 转动惯量 阻尼系数 E旅链 定子王在盘 转子载量 极对数

Q mH kg*ffi’ N*m*s/rad Wb kg kg p 

0. 17 以出厂标定为准 5. 30E-05 7.89E-05 0.0067 0. 4 0. 039 8 

性能 额定电压 领定也流 锁定转j£ 额定转知 输出功率 转矩常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N.m w N.m/Arms V/krpm 

MRD-S086-I0-2 48 8.4 4025 0. 66 280 0.083 5.2 

电自ll (25 ℃） 电感 转动领量 ｜驳尼系数 磁链 定子1l{量 转子 ι巨星 极刘数

Q mll kg*m' N*m*s/rad \Vb kg kg p 

o. 17 以出厂标定为准 5.30E-05 7.89E-05 0.0067 0.1 0.039 8 
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

他能 领定也压 额定电流 锁定转述 额定转知 输出功率 转矩常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N.m w N.m/Arms V/krpm 

MRD-S086-20-2 18 11. 2 2400 l. 3 326. 7 o. 121 7.53 

也阻（25℃） 电感 转动惯量 阻尼系数 磁链 定子1l{量 转子革量 极刘数

Q mH kg*m' N*m*s/rad Wb kg kg p 

o. 16 0.36 l. OOE-01 2. 59E-04 0.01 0.61 o. 071 8 

A 

町响2

8

豁出H
S
S

MRD-S086-20-2． 

性能 领定电压 额定电流 锁定转地 领定转知 输出功率 转矩常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N.m IV N.m/Arms V/krpm 

.10飞。－$086-2〔川 48 11. 2 2400 l. 3 326. 7 o. 121 7.53 

电阻（25℃） 电！惑 转动惯量 阻尼系数 磁链 定子建量 转子!Rffl: 极1、I数

Q mH kg*m' N*tn*s/rad Wb kg kg p 

o. 16 0.36 1. OOE-04 2. 59£-04 0.01 o. 51 。。74 8 
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MRD系列电机直接驱动式电机（DOR)直接驱动式电机（DOR) I MRD系列电机

．．． 

性能 锁定电if. 锁定电流 额定转速 额定转矩 输出功率 转矩常数 反电势常数

单位 Arms r/mi n N.m w N.m/Arms V/krpm 

MRD-S086-30 2 48 11 1900 l. 9 380 0. 182 11. 29 

也阻（25℃） 电感 转动1费量 ｜坦尼系数 磁链 定7-重量 转下111琶 极对数

Q mH kg*m' N*ID*S/rad Wb kg kg 

0. 2 0.5 I. 50E』04 4.80E-04 0.015 0. 83 0. 109 8 

53 
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MRD-$086-30-2 

A 

↑生能 额定电压 额定电流 领定转地 额定转知 输出功率 转知常数 反电势常数

单位 v Arms r/min N. m w N.m/Arms V/krpm 

h恨D吗S086也30-1 48 11 1900 1. 9 380 0. 182 11. 29

电阻（25℃） 电感 转动惯量 阻尼系数 磁链 定子王在盘 转子载量 极刘数

Q mH kg*m' N•m*s/rad Wb kg kg p 

0.2 0. 5 I. 50£-04 4. 80E-04 0.015 0. 73 0. 109 8 

．．． 
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音圈电机 l VLR 系列电机

啬圄电机

VL R系列

圆柱型音圈电机

最大推力：0.73-1351N 

持续推力：0.42-376.BN

fi'f呈：1 叩31mm

选型说明详见第M-5页

• VLR0001-0010-00A

性能 d每但推力 持续推力

单位 N N 

VLROOOI-0010-00A 0. 73 0.42 

电机常数
电气时间

热阻？吕’数

NI./ IV ms ℃／IV 

0. 3 0.008 62. 7

2xM2xO.ι6H可4.0MAX

主tf!.I引线
簸小 l是l立500

• VLR0006-0039-00A

’陀能 d嗲｛自微力 持续推）J

单位 N N 

\ILR0006-0039-00A 6. 2 ]. 9 

电机常数
电气时间

热阻常数

NI ./IV ms ℃／IV 

J. 02 0. 15 36.4 

有散热川的
持续；在｝1

N 

0. 73 

有散热抖的
去＼＼阻

℃／IV 

14.4 

线附组｛牛

有做热片的
持续推）J

N 

5.4 

有散热H·的
热陨

℃／IV 

4.44 

最大电压 段大电流

v A 

4.8 l. 21

线圈最高 行程温度

℃ mm 

150 1 

敲火电ffi 最λ电流

v A 

6.6 5. 5 

线圈最高 行程温度

℃ 111111 

150 3.9 

力常数

NIA 

0.603 

线图侧面
间隙

mm 

0. 5

)J1t数

N/A 

l. 12

线阁侧面
fnJ做

mm 

0.4 

反电动势 电阻常数

V/m/s Q 

0.603 4 

线图l资f言· 磁钢质最

g g 

2. 7 6.9 

3•φ2.凸0元'I>！：！鄂
篮堕型企

反电动势 电�.El常数

V/m/s Q 

l. 12 1. 2

线附质量 磁钢质f量

g g 

7.9 20 

电感

rnH 

0.03 

电机总质哥哥

g 

9.6 

电磁

时1

0. 18

电机总质量；

g 

27. 9

织B弓II企
Ju小长皮切。

• VLR0006-0050-00A

性能

单位

\ILR0006-0050-00A 

电机常数

N/ ,/ W 

1. 19

峰值f位）J 持续掖力

N N 

6.2 2.6 

电气时间
然阻

常数

ms ℃／IV 

。.099 26.04 

古l巳引线
j盹小t<:!!t汉汩

！在鱼引�
ltH、长度500

2•M2•0.4心H亨4.0MAX班组组组

您｜剖细｛宇

有i股热凡的
持续tlt力

N 

4. 57

有敬热片的
热｜也

·c;w

8.46 

线｜击虹lf非

磁钢细件

最大电l五 最示：电流 力常数

v A NIA 

15. 7 l. 74 3. 57

线
温
圈量

度
呈阳 行程 线阁侧面

间隙

℃ mm mm 

150 5 0.5 

音圈电机 VLR 系列电机

反电动势
常数

V/m/s 

3.57 

线翻质最

g 

8.24 

M3x0.5-6H亨3.0MAX
在法例笠企

电阻 电f必

Q mH 

9.05 0.9 

E戴钢质需； 电机总质最

g g 

39.56 47.8 

-54 -
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音圈电机 l VLR 系列电机

• VLR0006-0080-00A

音圈电机 VLR 系列电机

• VLR0015-0062-00A

性能 恍值推）J 持续排，）J
有散热J'r的 最大l也j运 最大电流 )J常数 反电动势 电｜组 电感
持续雄力 常数

单位 N N N v A NIA V/111/s Q mH 

VLR0006-0080-00A 6.2 2. 6 4. 57 15. 7 1. 74 3. 57 3. 57 9.05 0.9 

电机常数 电气时间 热｜组 有ti立热片的 线阎最高
lH呈

线圈侧面 线圈质量 磁钢质量： 电机总质量常数 热阻 温度 阳j隙

N/ JW ms ℃／W ℃／气V ℃ mm mm g g g 

l. 19 0.099 26. 04 8.16 150 8 0.5 113 50. 3 63.3 

12 

17.74 
22.42MIN M3x0.5 • 6H � 4 MAX 2 x M2x0.4 • 6H � 4 MAX 

• VLR0013-0072-00A

性能 d命值推）J 持纹，掖）J
有限热片的 最大电压 最火电流 )J常数 反电动势 l也ll且 电感持续推）J 常数

单位 N N N v A N/A V/m/s Q mH 

VLR0015-0062-00A 15 6. 5 15 26.2 1. 5 9. 75 9. 75 17 2.31 

电机常数 电气时间 热｜也 有散热片的 线随盘查高 行程 统阁侧面 线图质量 磁钢质量 电机总质量
m-数 热阻 温度 间隙

NI J听 ms ℃／IV ℃／W ℃ mm mm g g g 

2. 36 0.14 16. 7 2. 84. 150 6.2 0.5 14.8 104. 7 119. 5

24.60MIN 
2•核线端手

M取0.7·6H亨6.0MAX
笠组组ft11

：

三’'.rl线r;,

1川J
线罔细i牛

M巾。.7-6H可5.0MAX
盆恩纽ii:.

• VLR0022-0098-00A

性能 能值推力 t辛续撤力 有散热片的
.I&大电压 最大电流 力常数 反电动势 也11[ 电感持续雄）J 常数

单位 N N N v A N/A V/m/s Q mH 

VLR0013-0072-00A 13 4.2 9. 54 26. 6 2. 3 5. 72 5. 72 11. 7 2.63 

电机常数
电气时fa]

热阻
4气’散热片的 线l回蚊高

行稳 线附侧面
线幽质11£ 磁铜版盘 咆tn总质量'ii\'数 热阻 温度 间隙

N/ JW ”$ ℃／W ℃／IV ℃ mm mm g g g 

1. 67 。.22 19. 8 3.84 150 7. 2 0.5 16.2 57. 9 74. 1

-

然也号lt.l(
绿小K:I童玩泊

线｜西细件

2<M2’OA。”可�4且MAX
且j布在φl2.701Nlll上

-56

性能 山市｛的排）J 持续推）J
有做热）＼

＂的
最大电j五 最火电m 力白1’数 反电动势 l也阻 电感持续推力 m-数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q 时l

VLROOZZ-0098-00A 22 6. 6 15.5 21. 7 3.8 5. 8 5.8 6. 5 l 

电机常数 电气时间 热｜沮 有做热｝＼·的 线闹革走向 行手里 线圈侧面
线翻版蔽 l政钢质 －耳更 电机总mu量

常数 热阻 温度 fill！缴

N/ J\V ms ℃／W ℃／W ℃ mm mm g g g 

2. 27 0. 15 14.9 2. 7 150 9.8 0.5 20 163 183 

35.0MIN 
30.0 线锢纠付

M4•0.7-6H亨5.0MAX
堂盟i

M3x0.5-6间可4.5MAX
盆里望.ft

除饲组f宇
！＇.！巳寻Ii草
精.,f民度500
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音圈电机 l VLR 系列电机 音圈电机 VLR 系列电机

• VLR0022-0448-00A • VLR0033-0099-00A

性能 峰｛自推）J 持续樵 )J
有散热n-的 最火电j长 最大电流 )J常数

反电动势 电l组 电J这
持续推）J 常数

单位 N :",! N A N/A V/m/s (l ID日

VLR0022-0448-00A 22 11. 4 17.5 14. 3 5. 5 4 4 2.6 0.64 

电机常数 电气时间 热阻 有1放热川的 线圈最i岛
行程

线剧侧面 线网质屋· 磁钢质量． 电机总政最
常数 剧组 温度 。1］隙

N/ .J IV lllS ℃／IV ℃／W 
。
C mm mm g g g 

2.48 0. 25 5.9 2. 5 150 44.8 0.1 52 789 841 

性能 l峰值推）J 持续推）J
有限热n的 最大电JI 最大电流 )J常数 反电动势 l也阳 电磁持续推）J 1i\'数

单位 N N N v A N/A V/111/s Q mH 

VLR0033-0099-00A 33 8 15. 2 24.3 5. 62 5.87 5.87 4. 33 1. 42

电机fr＼’数
电气时间 热阻 有散热川的 线圈最高

行手里
线闹侧面 线罔质量 磁钢Ellm: 电机总质量衍数 热阻 温度 fa］隙

NI .J IV ms ℃／咽 ℃／W ℃ mm mm g g g 

2.82 o. 33 15.5 1.3 150 9.9 0. 5 23. 5 137. 3 160.8 

2•M3•0.S-6H亨4.0MAX 线l耐组件
fiJ11ii'f.φ17.00别刷k

｜词

才

6”M2x0.4 - 6H w 4.0 MAX 
均彻夜φ43.0陨｜周上

显组笠坐
70.8 

2xMSx0.8-6H亨7.0MAX
垒组组

哇＇.＠.引线
电4、长／l{SOO

4xM3x0.5· 6H w4.0MAX 
均布在φ20.001111）由上

绞监组£r.

φ6'! .• .:t.:全�'t'l
盛盟组企

M5•0.8-6H亨4.0MAX
坐旦旦.tt

然已号l线
Ji小氏度500

φ6 ＇�＇ 完全�＇！！，＇！
垒应组企 航程500

磁钢t«仲红e甘i线
iu小长度500

线栩组件 自在tll组件

• VLR0032-0050-00A • VLR0033-0224-00A

性能 峰值推力 持续推力 有散热片的
最大电压 主主.k电流 力常数 反电动势

电阻 也感持续报)J 'if；数

单位 N N N v A N/A V/m/s Q mH 

VLR0032-0050-00A 32 8.9 15 29. 3 4. 5 7. l 7. l 6.5 3. 3

l也机常数 电气时fflj
热阻

衔’散热片的 线阁最高
fif字

线阔侧面
线幽质量E 6接钢质量 电机总质量

常数 热llfi 温度 fr1J锹

NI .JW ms ℃／IV ℃/W 
。
C mm mm g g g 

2. 78 0. 51 12.2 4. 3 150 5 0.5 51 251 305 

性能 峰值推）J J辛续推力
有散热片的

放大电压 最大电流 )J常数
反电动势

电阻 也感
持续推力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q mH 

VLR0033-0224-00A 33 13.5 16. 4 26. 7 4.9 6.8 6.8 5. 5 1. 8

电机常数 电气时fnJ 热限 有散热片的 线罔最高
行手里

线阁�,QJ商 线圈J员提 磁钢质结 匠Q.机总l员给常数 热阻 温度 间隙

NI .J IV ms ℃／IV ℃／W ℃ 。IUl mm g g g 

2.9 0.33 5.8 3.9 150 22.4 0. 5 75 1025 llOO 

00寸
＠

线由组叫

统IWlt件
M3x0.5-6H亨4.0MAX

坠纽盐且L

6xM3x0.5 · 6H亨6MAX
单组组.fl:.

Lb坐坐！旦

丝」2
A x M3x0.5 • 6H亨6MAX

丝盟笠丘
8xM2λ.0.4 · 6H亨4.0MAX 2 x M3x0.S • 6H亨4.0MAX

坐监皇笠

’－－－－－－－一＠
0 

eij
. 

去紧跟500

磁Iii细件
磁词组何

i；拟贯 嚣巳号l钱
庭小怪度茸X>
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音圈电机 l VLR 系列电机

• VLR0035-0105-00A

性能

单位

VLR0035-0I05-00A 

电机常数

N/ .J IV 

2.82 

‘ X M3x0.5 • 6H ;i; 9 0 MAX 
•JH＜倒挂lfi' /' 

�温�9.0MAX 少
'1115.0.8监生二／

d噜值推）J 持续掖 ）J

N N 

35 15.6 

电气时间
f�＼阻

1it数

lllS ℃／IV 

0. 59 7. 5

自鱼引钱
�小民度扮。

• VLR0044-0040-00A

性能 d各值推力 持续推力

单位 N N 

VLR0044-0040-00A 44 16.3 

电机常数
也4 [U,tff1J 

热阻常数

NI .J IV ms ℃/W 

4.6 0. 27 10 

有散热n-的 最大电压 最大咆流持续推）J

N v A 

21. 4 11. 9 7 

有傲然川的 线圈最i岛
行手里热阳 温度

℃／W 。C mm 

1.0 150 10. 5

钱画!fl件
§LQ/1,\tt,1 

磁制但件

手fl放热片的 最大电压 最.k电流持续报)J

N v A 

39. 7 18.3 4.9 

有散热片的 线阁最高
行程

热阻 温度

℃／W 。C mm 

l. 7 150 4 

2 X M2x0.4 • 6H亨4.0MAX
主国组且

线剧组件j；当「
φ11.0完全贺可

2 元M3x0.5·6”可r40MAX
线l副!U付 虹也11钱

放小t是JJt皮汩

l:ll色寻1战
篇小乐！直汉地

JJ1r'；数

NIA 

5 

线国侧面
问黝｛

mm 

o. 5

Si 

力？古数

N/A 

8. 9

线附侧丽
间隙

mm 

0.4 

反电动势
常数

V/m/s 

5 

线搁质量

g 

95 

反电动势
常数

V/m/s 

8.9 

线固政f就

g 

45 

240 

也阻 电f这

(l mH 

I. 7 I 

磁钢质量； 电机总政最

g g 

685 780 

4x M3x0.5 ·6刊由6.0MAX
Mi.桐，nr·

也阳 电感

Q 时1

3. 7 1 

磁钢质赣 电机总政最

g g 

225 270 

一

2 x M<x0.7 • 6H T 6.0 
峻111任叶

音圈电机 VLR 系列电机

• VLR0044-0059-00A

性能 d命值推）J 持纹，掖）J
有散热片的 最大电压 最火电流 )J常数 反电动势 l也ll且 电感持续推）J 常数

单位 N N N v A N/A V/m/s Q mH 

VLR0044-0059-00A 44 17. 7 41. 3 14. 3 5. 5 8 8 2. 6 0.95 

电机常数 电气时间 热｜也 有散热片的 线阁主主高
行手里

线罔侧面 线网质量 磁钢质最 电机总质量1ii数 热阻 温度 问隙

N/ .JW ms ℃／IV ℃／IV ℃ mm mm g g g 

4. 96 o. 37 9. 8 l. 8 150 5.9 0.5 43 173 216 

5 x M3x0.5 • 6H亨5.0MAX

然色号i线
簸小K’主汉)0 红包＇JI线

}ii小长度500
E主制组件

• VLR0044-0075-00A

性能 峰值J住）J 持续推力
有散热片的

接大电压 最大电流 力常数
反电动势 电阻 也感持续推）J ？古数

单位 N N 咒 v A N/A V/m/s Q 时l

VLR0044-0075-00A 44 13. 7 28. 3 16.8 5.8 7.6 7.6 2. 9 o. 71

电机常数 电气时fnJ 然｜组 有散热片的 线罔毅高
行程

线阁侧商 线图质＇« l政钢质用； 电机总质最常数 热阻 温度 间隙

NI .JW ms 。'C/W ·c;w ℃ Jiii日 mm g g g 

4.5 0.26 13.3 3. l 150 7. 5 0.4 38.6 113. 7 152. 3

4 x M3x0.5 • 6H亨4.0MAXi4,Q 

暖kl组的
却包饥饿
la小ts／！£反泊
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音圈电机 l VLR 系列电机

• VLR0044-0249-00A • VLR0085-0220-00A

性能 此它值f在｝J 持续披）J
有散热片的 最大电j运 最火电流 力？古数 反电动势 电阻 电1这持续推）J 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q mH 

VLR0044-0249-00A 44 11. 7 15.8 44.9 4. 95 8.88 8. 88 9.07 4.2 

电机·�？数 咆J L时间 去！飞阻 有散热片的 线陨般高
行手里

线阁侧面 线附质量 磁钢质量 电机总质量：常数 热lll:l 温度 归l隙

N/ J\V ms ℃卅I ℃／W ℃ mm mm g g g 

2.95 o. 116 7.95 4. 36 150 24. 9 0. 5 65. 9 302. 1 368 

Sl.3MIN 

46单

2•M 3x0.5-6H'f 4.0 MAX 
均布在φ15.00剧网上

华盛组且

线础细件 磁锅姐件

吕京旦盖

• VLR0070-0149-00A

音圈电机 VLR 系列电机

性能 的能推｝J 持续推）J
有散热片的 最大电l长 最大·电流 )J常数 反电动势 电阻 电感持续推）J 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q 时t

1「LR0085-0220-00A 85 31 42 40 4.0 21. 2 21. 2 10. 02 6.4 

电机：1浮；数 电气时f11J
热｜也 有散热片的 线｜萄戴高

行程
线陶侧面 线阁质量 磁钢质量 咆机总质量常数 热旺l 温度 问隙

N/ JW ms ℃／IV ℃／町 ℃ mm mm g g g 

6. 7 0.37 10. 8 3.6 150 22 0. 1 106 500 606 

3xM3•0.5-6H亨晶，OMAX
均布在φ20.00 I司州t

磁剧性组｛牛

〉
Jι工

COIL ASSEMBLY 
ME

 
I

圄

M－
D

7m
4
 

．。－，．－

 

2xM5x0.8'1 4.0 MAX 
c。IL ASSEMBLY 

φ7 .50 TH RU ALL 
c。IL ASSEMBLY 

FIELD ASSEMBLY MSx0.8-6H亨6.0MAX
LEAD WIRE:BLACK 
500 L。NGMIN

• VLR0087-0062-00A

性能 d每值掖）J 持续推力
有散热片的

般大电压 最大电流 力常数 反电动势
也随 电感

持续推为 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q mH 

VLR0070-0149-00A 70 27.3 40 26.9 4 17. 7 17. 7 6. 8 2.5 

电机1t数 电气时间
热�［ 有散热片的 线附最高 rr程

线阁侧面 线阁质量 磁钢质i主 电机总质量
1;r数 热｜组 温度 间隙

NI JW ms ℃/IV ℃／W ℃ mm mm g g g 

6.8 0. 37 7. 7 3.6 150 14. 9 0.4 79 283 462 

53.7 MIN 

49.0 

2xφM5x0.8哥4.0MAX

笠盟主丘

r量留组件

！斟已11线
段小丘/9:500 i际倒也件

-62

74引可」

4xM3x0.5 - 6” 'f7.0MAX 
FIELD ASSEMBLY 

φ7.50 THRU ALL 
FIELD ASSEMBLY 

性能 峰｛直t能力 持续推jJ
有散热片的 放大电压 t最大电流 力常数 反电动势

电阻 电感
持续推力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q 时1

VLR0087-0062-00A 87 21. 7 37.8 34. 5 6. 85 12. 7 12. 7 5.04 l. 05

电机常数 电气时间 热阳 有散热片的 线商量是高
行程

线阔债ljf窗 线阁质结 磁钢质.hl: 电机总质结？古数 热阻 温度 间｜然

NI JW ms ℃／W ℃／II' 。
C mm mm g g g 

5. 65 0.21 8. 5 2.8 150 6. 2 0.5 45. 2 257. 8 303 

4 X M3x0.5 - 6H亨7.0MAX

-

2XM刷0.7-6H亨4.0MAX

益望望笠

红已引线
I&小长l立500

磁41lf且ff'

！抖巳g1钱
最小氏度500
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音圈电机 l VLR 系列电机 音圈电机 VLR 系列电机

• VLR0087-0563-00A • VLR0113-0089-00A

位能 曲辈值推力 持续推力 有数热片的 最大电压 最大咆流 力常数 反电动势 咆阻 电感持续推）J 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q ml-l 

VLR0087-0563-00A 87 17. 5 18.2 63. 4 10. 7 8. 1 8. 1 5.9 4.2 

电机常数 电’ （lt{ft!]
热｜咀 有散热片的 线阁t设高 行程 线陶侧面 线圈质量 磁钢质量 也机总质iii':常数 1-!\I创 温度 问｜辑！

NI JW UIS ℃／W ℃i电 ℃ 1日m mm g g g 

3. 33 0. 71 4.5 4. 2 150 56.3 0.5 170 2580 2750 

性能 由辈值推力 待续推）J
有散热片的 最大电压 最主大电流 力常数 反电动势 电阻 电感持续推）J 常数

单位 N N N v A N/A V/111/s (l 且旧

VlROll3-0089-00A 113 35 56. 5 31 6.5 17. 5 17. 5 4.8 3 

电机常数 电气时间 热｜咀 有散热片的 线栩挝高 行程 线阔侧面 线圈质量 磁4同质量 电机总损量？吉数 热l组 混度 h川�

N/ JW 111$ ℃／W ℃／W 。C mm l)JI)] g g g 

8 0.63 6. 5 2.5 150 8.9 0.5 130 470 600 

白

白
h
o

绞E剧组件
线附细｛中

且阜旦旦出
IQQ.O 

陆销组件 能得m
烹包引线
晨，l*.!ll:500 4 xM5x0.8 6H可7.5MAX

兰国组E
辈辈撑m

• VLR0105-0164-00A • VLR0262-0112-00A

性能 峰饱j位力 将续维）J
有散热片的 最大电压 最大也ill 力常数 反电动势 也阻 电感持续推力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q 时f

VLR0105-0164-00A 105 35.4 57. 1 20. 1 9. 1 11. 5 11. 5 2.2 2. 15 

电机常数 电气时fa] 热闹 有散热片的 线罔最高 行程 线罔侧面 线圈质i主 磁钢J员结 f包机总质irk常数 热阻 温度 间隙

NI JW ms ℃／W ℃／W ℃ mm mm g g g 

75 0.98 6 2. 3 150 16.4 0.5 150 582 732 

性能 由革值j位力 持续推）J
行散热片的 最大电压 放大电ill 力常数 反电动势 电阳 也感持续惟力 常数

单位 N N N \I A NIA V/m/s Q 时4

VLR0262-0ll2-00A 262 111 160 35. 1 6.4 41 41 5.5 4. 3

电机常数 l也气时间 热阻 有散热片的 线倒最高 行程 线网侧面 线图质监 磁钢质量； 电机总质盐常数 热JlJJ. 温度 间隙

NI JW ms ℃／W ℃／W 。C mm mm g g g 

17.5 0. 78 3. I 1. 5 150 11. 2 0. 5 275 1160 1435 

期已引tR
』民小t是l理500 • xMSxO且，6H ';ii8.0MA

64白OMIN

红已寻It止
E最小氏度反'.X)

40.4 MIN 
主f,.7 2 x M5x0.8 -6H � 8 MAX 

盛经组it

4XM3•0ι6H亨5.0MAX

坐坐纽丘

生豆豆企笠立

。

2 x M6xl.0 • 6H� 4.0 MAX 

0
．

－

h

！！＇.巳，；1线，百小Kl曳筑沁
磁钊倒件

-64 -  65-



音圈电机 l VLR 系列电机 音圈电机 VLR 系列电机

• VLR0262-0249-00A • VLR0436-0187-00A

性能 由革值推力 持续推力
有散热片的

最大电压 最大电流 力常数 反电动势
电阻 电感

持续推力 常数

单位 N N N v A N/A V/111/s Q mH 

VLR0262-0249-00A 262 112 147 28.2 10. 1 26 26 2.8 5.9 

电机常数 电气时例 热阻 有散热片的 线阁h支离 行服 线阁侧面
线圈质量 磁钢质量 屯。1总质盘常数 热阪 浓度 间隙

NI .JW ms ℃／W ℃／W ℃ mm mm g g g 

15.5 2. 1 2. 4 1. 4 150 24. 9 0.5 740 1260 2000 

性能 峰值推力 持续推力 4马’散热片的
援大电压 是大电流 力常数 反电动势 电i理 咆感

持续椎力 常数

单位 K x N v A N/A V/m/s ll ntli 

VLR0436-0187』 OOA 436 147.6 204. 7 40. 7 10. 7 40. 7 40. 7 3.8 6. 2

咆机常数 也气时间
热阻 有散热片的 纷回最高 行段 线倒侧面

线隘｜质量 磁钢质量 电机总质量常数 热阻 温度 间隙

NI .J\V ms ℃／IV ℃／IV ℃ mm ”illll g g g 

20. 9 1. 6 2.5 1. 3 150 18. 7 0. 5 640 1950 2590 

4•M3x0.5-o问市9.CMAX
坐监笠且

109.1 MIN 
99.t

‘ X M3x0.5 oH亨4.SMAX
施U1�，lt

缸巳训纯
枭小t是！且500

守
。由。口

咱
嗡

4 x M5x0.8 • 6H亨8MAX 线阳组｛中

” .OMIN 
!32_ • .'\ 

4 x M3X0.5- 6”.；sMAX 
垒盟垒丘

飞8民M2x0.4- 6H ;i;- 4.0 MAX 
'-- 坐ili飞丘－－

“4闻组件

隘悯刽付

• VLR0294-0498-00A • VLR0436-0250-00A

性能 ’革值樵）J 件续推力
有散热片的

最大电压 最大电流 jJ常数 反电动势
电阻 电感

f夺续披力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s 。 mH 

VLR0294-0498-00A 294 56.8 59.9 114 12 24.5 24.5 9. 5 20 

电机常数 电J L时扣l 热闹 千于散热片的 线阁最高
行程

线阁如Pl丽 线阔质lil 磁钢j员i主 电机总质占4常数 热阻 温度 间隙

NI .JW ms ℃／W ℃／W ℃ mm mm g g g 

7.95 2. 1 2. 45 2. 2 150 49.8 0. 4 700 5140 5840 

性能 峰饱披力 t主续推）J
有做热片的 最.k电ffi 毅大电流 力常数 反电动势 电阻 也感
持续推力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q 时i

VLR0436-0250-00A 436 167 214 31. 6 11. 7 37.2 37. 2 2. 7 4.8 

电机常数 电气时间
热阻

1气’散热片的 线阁最高
斗j程

线搁侧面 线倒质占在 磁钢质量 电机总j员窒
常数 热阻 混皮 例隙

NI .J IV ms ℃／W ℃／IV ℃ mm mm g g g 

22. 6 1. 78 2.3 1. 4 150 25 0.5 740 2320 3060 

4 x M3x 0.S • 6H亨9.0MAX
llt 

l益之坦lli
nm 

0．
响
。

4xM3X0.5-6”可6.0

坐坐组ft.

4 xMSx0.8·刷-79.0MAX
盒里型企

8xM3：柿，5-6H亨6.0MAX
坠翌组丘

主且主运尘且立

丛Q,Q且l且
100.。

应盟

吟吁呻h

4XM5•0.8-oH亨5.0MAX
盈组组丘

E营销flt｛：斗
z.l＊豆击沉。

何巳11绞
簸，i任！il反泊

·it!例也件
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VLR 系列电机音圈电机VLR 系列电机音圈电机

VLR1351-0310-00A 

性能 曲草也推力 持续推jJ
有散热片的

藏大电1li 是大电流 力常数
反电动势

电阻 电感
持续，f能力 常数

单1-?r N N N v A NIA V/m/s Q mil 

VLR13创刊＞310--00A 1351 377 472 73. 5 19. 9 68 68 3. 7 5.8 

电机常数 电气时间 热阻 4可散热片的 线倒材高
行程

线阁例而
线囱质量 磁＋｜司质量 电机总质量常数 热阻 站在J交 归川骇

NI .JW ms ℃／W ℃／IV ℃ mm mm g g g 

35.3 1. 6 1. 1 。 7 150 31 0. 5 1050 7773 8823 

．VLR0436-0373-00A 

性能 由革值推力 持续推力
有散热片的

最大电压 最大电流 力常数
反电动势

电阻 电感
持续推力 常数

单位 N N N v A N/A V /111/s Q mH 

VLR0436----0373-00A 436 143 154 38 14. 6 29.8 29. 8 2.6 5 

电机常数 电气时例 热阻 有散热片的 线陶故高 行股 线阁侧面 线圈质量 磁钢质量 屯。1总质盘常数 热阪 浓度 间隙

NI .JW ms ℃／IV ℃／IV ℃ mm mm g g g 

18.4 1. 9 2. l 1. 8 150 37. 3 0.5 1040 3590 4630 

． 

4 x M3x0.5 • oH亨6.0
篮组组坐

、’”．．．．
133.7 

、‘‘

' 

iι 

…一一－一『 口。－ 

' s 

｜ ¢ 

• I 

飞

143.7 MIN 

＼磁钢组件

线阳f't-
\

［ 
生L色号II盘
且在4长1且500

4 x M3x0.5 • 6H ;J; 6.0 

4XM5：灼，8·6H亨8.0MAX
笠堡垒丘

tl<IIUI！件l

E蓝钢刑件

． 

．

·一一－一

l单皇出ti.
1垒1

8 x M3x0.5 • 6H亨6.0MAX
亟旦笠.！：＇！：.

4 x M3x0.5 • 6H ;J;9.0MAX 
线罔细件

4xM5佩。.8·“咱审9.0MAX
娃幽塑

苦果t&soo

！！＂！但寻l钱
缸，飞铁皮

VLR0980-0249-00A 

性能 ’革值樵）J 件续推力
有散热片的

最大电压 最大电流 力常数 反电动势
电阻 电感

持续披力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s 。 mH 

VLR0980-0249-00A 980 605 649 41. 5 9.4 104 104 4.4 6. 3

电机常数 电J L时扣l 热闹 有散热片的 线阁最高 行程 线阁如Pl丽 线阔质lil 磁钢j员i主 电机总质占4常数 热阻 温度 间隙

NI .JW ms ℃／IV ℃／IV ℃ mm Jlllll g g g

,19_ 5 1. 43 0. 84 0. 73 150 24.9 0.5 1390 9400 10790 

． 

4 x M3x0.5 • 6H 亨6.0
重盟主且

险制统ft

。咱N四
＠

监主�
121.60 

。｜

f:11网细l'I'·

、。
伊3

红色吕 1结i
ffi,J K皮捣0

8•M3•0.5·6H亨6.0MAX
单组』

4•M3•0.ι6H百8.0

4•M5•0.8--6H;J;8.0 
兰血型丘

．．． 69 

织已号If主
J矗小i'i:I在500
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音圈电机 VLS系列电机 音圈电机
一

VLS系列电机

VLS系列

矩型音圈电机

最大推力：2.1-681N

持续推力：1.3-137.6N

f于程：3-100mm

选型说明详见第M-5页

• VLS0002-0747-00A

• VLSOOO公0498-00A

他能 d命值t佳）J 持续雄）J
有散热Jt的

最大电j长 最火电流 )J常数 反电动势 电阻 电感
持续推)J 常数

电｛我 N N N v A N/A V/m/s Q mH 

VLSOOO公0717-001\ 2. 1 l. 3 2. 1 11. 3 1. 6 1. 3 1. 3 7 0.9 

电机？古数 电气时间
热｜沮 有限热片的 线陨毅t,;

行手里
线圈侧面

线网质量 磁钢质量’ 电机总质量常数 热阻 报j支 I司｜咳

N/ ..JW ms ℃／IV ℃／IV ℃ mm mm g g g 

0. 19 0. 13 17 6. 1 150 71. 7 o. 5 16 320 336 

性能 liJ草值按力 持续推力 有散热片的 簸大电归i 极大电流； 力常数
反电动势

电丑.fl 电！�
持续抓)J ？在·数

单位 N N N v A NIA V/m/s 。 mH 

VLS0002-0498-00A 2. 1 1. 3 2. 1 11. 3 1. 6 1. 3 1. 3 7 0.9 

电机常数
屯气时间 热阻

有散热川的 线图最高
行程

线图侧面
线阁质f量 磁钢质最 电机总质最常数 热阻 温度 间隙

N/ ..JW ms ℃／IV ℃／咱 ℃ mm mm g g g 

0.49 0. 13 17 6. 1 150 49.8 0.5 16 190 206 

100.5 
80.5 

5号

6xM3x0.5-6H� 6.5MAX 
单组组ft.

←一 －

40.3 

6x M3x0.5 - 6H亨4.SMAX
磁t14纠仲

红也号｜线
最小妖NSOO

�包寻｜线
最小长L"tSOO

4xM3×0.5-6H可，4.8MAX
线图组ft

咱．
N
寸

磁钢组f牛
。
e、l

。
h
的

咱
．

∞
－

。
咱

q 
、。

红色引线
最小长度500

4 x M3x0.5 - 6H忑4.8MAX
些旦旦丘 黑色引线

最小长度500

• VLS0006-0030-00A

0 
N 

性能 盹值推力 持续推）1
有散热j t的

段大电压 最火电流 力常数
反电动势

电阻 电感
持续推力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q mH 

VLS0006-0030-00A 6. 1 3. 2 5. 1 13. 3 l. 3 4.6 4.6 10 2 

电机常数
电气时间 热｜也

有散热Jt的 线圈最i告， 行程
线圈侧丽

线嗣质f是 磁钢质最 电机总质最常数 热阻 也1变 问隙

NI ..JW ms 。'C/W ℃／IV ℃ mm mm g g g 

l. 15 0.2 25. 3 9.2 150 3 0.5 18. 2 47 65. 2 

-70 …
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性能 岭值就）J 持续披）J
有散热川的

最大电j长 最大电流 )J常数 反电动势 电i组 电J部持续推）J 常数

单位 N N N v A N/A V/m/s Q 时1

VLS0013-0343-00A 13 8 12. 5 12.6 2. 2 5.8 5.8 5.6 l. 6

电机常数 电气时间 热阻 有散热） ＇，’的 线阎段向 4于手里 线倒侧面 线阁质量 磁钢质ffl'. 电机总rill景：-m·数 热阻 温度 fall搬

NJ ,/W ms ℃／W ℃／W ℃ mm mm g g g 

2.45 0. 29 11. 7 1.8 150 31. 3 0. 5 40 440 480 

音圈电机 l VLS系列电机

4 x M3x0.5- 6H -;i72.8MAX 
蓝纲组i些

厂L

7.50 

• VLS0013-0343-00A

线圈组｛中

E监钢组f牛
15.0 

25.l

4 x M2x0.4 - 6H可i4.0MAX
些国组-11

• VLS0006-0099-00A

性能 山草僚f在力 持续推力 有散热片的
般大电压 最大电流 力铭’数 反屯动势 电阻 电磁

持续拟）J 常数

单位 N N N v A 只／A V/m/s Q mH 

VJ」S0006-0099-00A 6. 1 3. 2 5. 3 13. 7 1. 3 4. 6 4.6 10.3 2 

电机常数
咆气时间 热阻 有散热片的 线圈最高

行秘
线隐侧面

线阁质量最 磁钢质最 电机总j员最常数 热巨!I. 温度 间隙

N/ ,/ IV ms ℃／IV ℃／W ·
c mm mm g g g 

l. 43 0.2 25. 3 9.2 150 10 0. 5 18 65 83 

磁钢组件

4xM3x0.5-6H � 2.6 MAX 

l磁钢缆件

-72

音圈电机 VLS系列电机

红毡’,I线
最习l长成50。

然也引线
占主小长度500

33.5 

4x M3•0.5-6H � 5.3 MAX 

〕J 吉L巳引线
辰’j、长1{500

照已引线
心小t是皮500

.sll.3 
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音圈电机 l VLS系列电机 音圈电机 VLS系列电机

• VLS0065-1000-00A • VLS0750-1000-00A

性能 d每值推力 持续推力
有散热H

’
的

最大电压 是大电流 力常数
反电动势

电姐 电感
持续推力 常数

饺自E d制也推）J 待续雄）J
有散热n的

最火电J长 最火电流 )J常数
反电动势

电阻 电感持续推力 常敏

单位 N x N v A NIA V/rn/s Q rnH 单位 N N N v A N/A V/m/s Q mH 

VLS0065-1000-00A 65 22.1 29.2 28. 7 6. 7 9. 7 9. 7 4.. 28 3. 4.5 VLS0750-1000-00A 681 137. 6 152. 1 122.6 22. 7 30 30 5. 4. 21 

电机常数
电气时间

热阻
匀

’
散热片的 统�I最高

fff军
线翻侧面

线阁质量 磁钢质量 电机总J员蠢
常数 热阻 温度 间隙

电机常数 电气时间 热阻 有散热Jt的 线翻毅βi 行程 线图侧面i 线隘｜顶盘 磁钢质量 电机总m盎
常数 报』11且 说｝Jl. 间｜咳

NI ../W IUS ℃／IV ℃／W ℃ 

4..69 0.81 5.5 3. 23 150 

mm mm 

100 0.5 

g g g 

135 3720 3855 

8 x M3x0.5 - 6H W 6.0 MAX 
E撞倒吉H件

N/ ../ IV ms 

12.9 3.89 

们M3�4.0MAX

COIL ASSEMBLY 

℃／W ℃／IV ℃ 

l. l 0.9 150 

mm mm g g g 

100 l. 2 1900 10600 12500 

「四
－－－－－

……

［： ：了
…

事

-74

红色引线
最主小长皮切O

J怒已号｜线
最小长J立500

170.0 

2 x M3x0.5-6H �7.5MAX 
垒血且ft.

6 x M3x0.5-6H 'V 4.SMAX 
蓝图组生

0 

V) 

3号

6 xM3 'V 4.0MAX 
COIL ASSEMBLY 

8><M5w6MAX 
FIELD ASSEMBLY 

VIEW C 
SCALE 1: 4 

200.0 

LEAD WIRE:BLACK 
500 LONG MIN 

LEAD WIRE:RED 
500 LONG MIN 

FIELD ASSEMBLY 

COIL ASSEMBLY 

8×M4'1i'6.0MIN 
FIELD ASSEMBLY 
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VLP系列电机音圈电机

VLP0020-0100-TBDZ 

该款音圈电机为矩形音圈电机并带有导向杆，

采用轻质材料线圈骨架。

音圈电机 l VLP系列电机

VL P系列

U型音圈电机

最大推力：20N

持续推力：6N

f r程：16mm

选型说明详见第M-5页

VLP0020-0100-TBDZ 

性能 di章｛丘撤）J 持续推力 有散热片的 最大电压 最火电流 )J常数 反电动势 电i也 也感持续推力 常数

单位 N N N v A NIA V/m/s Q mli 

VLP0020 0100 TBDZ 4.8 2.4 3.5 12 1. 6 2.4 2. 77 1. 02 2. 15

电机常数 电气时间 热阻 有散热片的 线阁最高 行程 线图侧面
线阔质量 磁钢质量 电机总质量

常数 热�H 温度 fa］搬

N/ ,/ IV ms ℃／啊？ ℃／W ℃ mm mm g g g 

l. 09 0. 18 17 6. l 150 10 o. 5 11. 7 87 98. 7

． VLP0020-0160-00A 

饨能 的｛直推)J 持续雄力 最大电压 最大电流 )J常数 反电动势 电且.n 电感
常数

单位 N N v A KIA V/m/s Q mH 

VLP0020-0160-00A 20 6 24 4 5 5 6 1. 8

电机'm数
电气时间

热｜组 线罔鼓高 f于程
线罔侧丽 线阁质量 磁钢质量 电机总质量常数 温度 阳j隙

N/ ./W ms ℃／IV ·
c lllllJ llllll g g g 

2 0.3 14 150 16 0.4 55 150 260 

． 

阿「

2xφ3.40完全贯穿
L」 φ品.50亨25

制
制
料
制
寄
回－

S

38 

‘me、‘

。
的
．
的

2xφ3.20 THRU ALL 

叮．
咱
可

LEAD WIRE:RED 
1000 LONG MIN 

LEAD WIRE:BLACK 
1000 LONG MIN 

业4」

15.50 

M3x0.5 • 6H w 6 

8.70 
15.5 

22.50 

．．．77 -  !
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音圈电机 l VAS系列电机 音圈电机 VAS系列电机

VRS系列

摆动型音圈电机

最大扭矩：0.08-45.2Nm

持续扭矩：0.05-20.6Nm

偏移角度 ： 14 。－ 90 。

选型说明详见第M-5页
rJ 

• VRS0017-090-00A

性能 ’牵｛的专矩 持续转短 有散热J'f的
战火电陀 最大电流 )J常数

反电动势 电阻 也感
持续转矩 常数

单位 N·m N·m N’Ill v A N/A V/R/s Q mH 

VRS0017-090-00A 0. 17 0. 1 o. 16 11. 1 1. 5 0. 11 。. 11 7.2 1. 4

电机常数 电气时间 热阻 有散热片的 线阔戴高 偏移角度 线圈侧面 线阁转动
线陋质量 磁钢质量 电视总质量常数 热巨fl i品It/立

’

间隙 惯性

N/ .JW ms ℃／W ℃／IV ℃ 。 mm g呼cm2 g g g 

0.04 o. 19 17.8 7.8 150 90 0. 5 90.8 18 432 450 • VRSOOOB-026-00A

恍能 岭值转矩 持续转短 有散热片的 最火电压 最火电流 )J常数 反电动势 电阻 也感
f占续转矩 常数

单位 N·m N·m N·m v A N/A V/R/s Q mil 

VRSOOOS-026-00A 0.08 0.05 0.07 3.6 l. 78 o. 创5 0.045 3.6 。. 39 

电机常数 电气时间 热阻 有散热n的 线阁最1句 偏移角度 线翻假旧日 线图转动 线因质最 磁钢质量 电机总质量常数 热阻 温度 间隙 惯性

NI .J IV ms ℃／W ℃／IV ℃ 。 mm g-cm2 g g g 

o. 023 0. 108 27.6 13.9 150 26 0. 5 10.4 11. 7 104. 3 116 

线阔维L·f,牛

4 xM3x0.5 - 6H亨12.0 MAX
戴钢组4牛的．

h
内

。．
叮
叮

φ5.0元余!if穿
主主阁绚件

cql已
C队 E

4xM3x0.5-6H�9.0 MAX 
磁钢组ii

黑色引线
最小长度5 0 0

飞

5
气
。

M2x0.4 - 6H贝�到φ5.0 .fl 
主盖因组it线阎组件 35.0 

N 
co 

ζ〉

.,.,. 。．
岛
的

E就钢组件 φ5.0THRU ALL 

盐盟组J1

熙也引线
段小长度500

M2x0.4 - 6飞F贯穿到φ5.0手L
些盟组i1.

• VRS0022-032-00A

王军
叫3
N 

性能 童基值转矩 持续转矩
有散热片的

最大电压 最大电流 为常数 反电动势
电阻 E包感

持续转矩 1rt数

单位 N·m N·m N ·rn v A N/A V/R/s 。 时f

VRS0022-032-00A 0.22 o. 12 o. 18 15.5 l. 4 o. 16 。.16 11. 3 2 

电机常数 电气时间 热阪 有散热j＼·的 线圈重量向 偏移f白皮 线圈侧面 线阁转动 线罔质Ii 磁钢Jy1庭 电机总质牵挂
常数 组骑自 温度 I叶｜镣 f贫饨

N/ .JW ms ℃／W ℃／IV ℃ 。 llllll g-cnr g g g 

0. 05 0. 18 18. 2 8. 5 150 32 0.5 130 21. 5 217 238. 5

-78 …
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音圈电机 l VAS系列电机 音圈电机I VAS系列电机

0．
咕
咕

的．
卢
的

红色引线
级小氏度500

磁钢组件

4x M3x0.5 - 6H w9.0 MAX 
监组型企

2xM3x0.5-6H可16.0MAX
磁组组.11

2xM3以0.5 - 6H 'V 6.0MAX 

φ5.0 it食贯穿
坐国组旦

红色引线
最小长皮500

黑色':II线
最小长度反)0

18.3 
25.0 

50.。
2 x M3x0.5 - 6H -:;ii' 4.5 MAX 

盘血型企

2×M3x0.5-6H电16.0MAX
磁钢组ft

• VRS0077-020-00A
M2x0.4-6H 贯穿主I］φs.o .fL 

线，岂ltllf'I'
性能 峰值转矩 持续转矩 有散热）＼’的 最大电压 愚大电流 力常数 反电动势 电｜组 电感持续转矩 常数

单位 N·m N·m N·m v A NIA V/R/s Q mH 

VRS0077-020-00A 0. 77 0. 63 0. 77 6. 7 3. 2 0. 24 0. 24 2. l 0. 84

电机常数 电气时间 热阻 有散热JT的 线圈最高 偏移角度 线圈侧面 线倒转动 线圈E竟是 磁钢质fi 电机总质最常数 热｜组 温度 间隙 惯性

N/ ..／听 ms ℃／W 。'C/W ℃ 。 mm g-cnr g g g 

0. 166 0 4 8. 7 4. 6 150 20 0. 5 4030 66 445 511 

• VRS0042-040-00A

性能 ‘革值转知 持续，转婷 街散热片的 最大电压 最主大电流 jJ常数 反电动势 电｜咀 屯感持续转矩 常数

单位 N·m N·m N ·111 v A N/A V/R/s Q mH 

VRS0042-04。“OOA 0. 42 0. 38 0. 42 3. 5 3. 5 0. 12 0. 12 0. 3

咆机常数 电气时rnJ 热阻 有散热片的 线阁戴高 偏移角度 线阔侧面 线倒转动 线圈质量 磁钢质量 电机总质量常敛 热阻 iftl..应 间J� 惯性

NI ...JW ms ℃/W ℃／IV ℃ 。 111111 g-cm2 g g g 

o. 12 0. 3 12. 5 6. 3 150 10 o. 5 1400 38 490 528 

。

。的

4 x M3x0.5- 6H � 10 MAX 
磁tjl.丘且4

4磁钢组｛于

线阁组ii中

磁钢组｛牛

红色引线
最小＊皮500

咱．
町
的

!}2.0 
线阁组件4xM3x0.5-6H'V 10.0 MAX 

磁钢组件

4×M3x0.5-6Hw 4.0 MAX _ 
线阁组件 II 

2xM3呵。.5 - 6H可15.0 MAX

-80 - 』  81-



音圈电机 I VAS系列电机 音圈电机
干

VAS系列电机

• VRS0084-030-00A • VRS0120-020-00A

性能 由李值转矩 持续转短 有散热H’的 最火也同｛ 敲｝（.电流 )J常数 反电动势 电｜也 l也感持续转矩 常数

单位 N·m N·m N·m v A N/A V/R/s Q 

\IRS0084--030-00A 0. 81 0.6 0.82 6. 3 4.2 。.2 0.2 1. 5 0. 55

电机？古数 电气时间 热llil 有散热片的 统阁量生高 ｛街移角度 线阁侧面 线除｜转动 线罔质量 磁钢fill量 电机总fill盏’常重生 热｜组 t鼠皮 间隙 假性

N/ JW ms ℃／W ℃／W ·
c 。 mm g啕cm2 g g g 

0. 163 0. 37 9. l 4. 92 150 30 0.5 2174 5 4. 2 442. l 496. 3

他能 由章值转矩 持续转矩 有散热）＼的 鼓）： L且｝-k 最人’也流 力＇ilt数 反电动势 电旦.fl 也感持续转矩 常数

单｛在 N·m N·m N·m v A N/A V/R/s Q Ill日

VRS0120-020-00A l. 2 l. 2 1. 2 8.4 l. 8 0.67 0.67 4. 7 1. 6

电机常数 电气时间 热阻 有1股热片的 线图最尚 ｛肩移角度 线图侧面 线网转动 线栩质量 磁钢质量 电机，总、质量常数 热阻 混＆ 间隙 惯性

NI JW ms ℃／IV ℃／W ℃ 。 mm g-cm2 g g g 

0.31 0. 34 7. 5 3. 9 150 20 0.5 3360 65 875 940 

4×M3×0.5-6H � 10.0MAX 
磁钢组i± 的

．
的
h

4 x M3x0.5 • 6H亨10.0 MAX 
磁钢组件

Z5.Q 

红色引线
最小＊＆500

i磁钢组件

4xM3x0.5-6H� 4.8MAX 
线罔组件

红色号｜线
最小长度500

2><M3><0.5-6Hw 5.0MAX 

他盟组企 2xM3x0.5 - 6H � 6 

2 x M3x0.5 - 6H'V 6.0MAX 

2 x M3x0.5-6H'1i' 4.5MAX 

线｜剑组件

0 

<X) 

70.0 

磁钢组件

线照组件

-82 -, e
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VAS系列电机音圄电机VAS系列电机音圈电机

VRS0706-014-00A 

性能 峰值转知： 持续转知
有散热片的

最大咆压 最大咆流 力常数
反电动势

电阻 也感
持续转告E 常数

单位 N·tu N ·ru N·m v A N/A V/R/s Q ml-I 

VHS0706-014-00A 7. 1 2. 1 2. 6 52.4 6. 9 1. 03 1. 03 7.6 7.5 

电机常数 电气时间
热l咀 有散热片的 线罔放高 偏移角度 线随侧丽 线阁转动 线闺质量 磁钢质量 电机总质量

常敏 热阻 温度 f11Jf媒 惯性

N/ ..／哺 ms ℃／W ℃／W 
。C 。 mm g-cm2 g g g 

0. 37 3.8 2.6 150 14 0. 5 11520 220 1170 1390 

2×φ5.5完个贝�
盟组组J:'.t

4 x M3x0. 5 - 6H� 6.0MAX 
磁钢组岱

主E已引线
最小t是｝支500

g 

115.0 
?n:'7「

叫叫

’立1

． VRS0350-060-00A 

性能 峰值转知： 持续转矩
有散热片的

重量大屯压 章是大电流 力常数
反电动势

电阻 电感
持续转矩 常数

单位 N ·m N·m N·m v A N/A V/R/s Q ml-I 

VRS0350-060-00A 4.6 1. 56 l. 87 26.6 6.9 1. 03 l. 03 3. 86 3. 2 

电机常数
电气时间

热姐 街散热片的 线ii毅高 偏移角度 线翻侧面 线阎转动 线倒质量 磁钢质量 咆m,总质盎
常数 热阪 温度 间隙 惯性

N/ ../IV ms ℃／W ℃／IV ℃ ． mm g-cm' g g g 

0. 185 1 7.5 3. 9 150 60 0.5 1360 115 5760 1475 

‘白唱，

4 X M5x 0.8 -6H亨lOMAX
FIELD ASSEMBLY 

LEAD WIRE:BLACK 
500 LONG 

。
国．
守
崎

LEAD WIRE:RED 
500 L。NG

． 

． ．． 85 -  

2xM3x0.5 • 6H � 6.0 

线图组件

磁制组｛中

2X M3x0.5 - 6H w 6 MAX 
COIL ASSEMBLY 
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音圄电机 VAS系列电机

• VRS4520-030-00A

直线电机平台 基本机构

直线电机平台的基本机构

用户需要具备多方面的知识， 才能把所有的部件顺利的集成到精密直线电机系统中去。所以， 很多用户选择

了包装好的直线电机平台。提供了多样化的标准直线电机平台， 可以满足大多数客户的需求。
性能 峰值1专知 持续转矩 手1散热片的 最主大电压 最大咆流 力常数 反电动纠 电阻 屯f这持续转矩 常数

单位 N·m N·m N’ID v A N/A V/R/s Q mH 

VRS4520-030-00A 45. 2 19 20.6 71. 5 10. 5 4.3 4. 3 6.8 12.8 

电机常数 电’i时间 热目！［ 有散热片的 线倒放高 偏移角度 线Iii侧面 线圈转动 线阔质量 磁钢质量 电机总质址常数 lMR. 温度 。1］阪 领料：

N/ .JW ms ℃／IV ℃/IV ℃ 。 mm g-cnr g g g 

1. 65 1. 88 0.94 0.8 150 30 0. 5 48165 1300 12015 13315 

亘线电机平台的基本组成部分

直线电机系统的几个组成部分， 主要有直线电机动子、 定子、 反馈系统、 导向系统、 换向系统。

如图1是一种常用的直线电机平台。反

馈系统采用开放式金属光栅， 导向系统采用

精密的直线导轨。配以直线电机以及其他的
一些附件， 经过精密的组装， 构成了直线电

机平台。在图中， 可以看到反馈系统的－部

分：光栅尺， 导向系统：导轨， 以及电机的

定子， 也就是磁钢部分。用户的负载固定在

载物板上。 防撞块可以在电机失控的意外情

况下阻止动子飞出， 保护用户的人员和财产

安全。

24xM3x0.5-6H -v 4.5MAX 
华塑塑企

晴E严 『而引 斗
恤＝ 。 d配 1�1

。．
O
咕
Nq剖叫川剧

。，
0
2
$

0·
O
N－
AO
 

在I（且呼ltt
教小1立战；500

之九0.<.J’线
级小Kl立500

日创悦｜划A
LtW112: 1 

图（2)

图（1)

将载物板拿掉， 可以看到直线电机平台的内部结构。

如固2可以看到电机的动子部分， 也就是线圈。结圈与

回中的载物板相联接， 载物板由导轨的滑块支撑。这样就可

以使电机的线圈和磁钢保持非接触， 负载的重力由导轨来承

担。反馈系统的一部分一一光栅读数头也与线圈固定在一 起

的。跟随负载一起运动， 准确反馈负载的位置信息。另外， 直

线电机还需要具有一定精度的底板来固定电机、 导轨以为粘

贴光栅。线圈与磁铜之闹的间隙、 导轨的安装精度、 光栅系

统的安装都需要良好的装配技术来保证。直线电机平台还会

有限位开关、 霍尔等其他附件， 在这里就不一一介绍了。

以上列举的只是直线电机平台的－种常见结构， 我们的

标准直线电机平台基本上都是按照这种结构来设计的。如果

用户购买电机和其他部件自己搭建直线电机系统， 可以自由

设计成任何机构， 以方便使用。

-86 87 



直线电机平台 l SL系列 直线电机平台 SL系列

s L系列直线电机平台

SL系列直线电机平台是标准单轴直线电机孚台， 采用AceeI的无铁芯直线电机 ， 高精度光栅尺和高精度导轨， 为窑

户提供最佳的直线定佳方案。

· 模块化设计
· 直接驱动
· 高速度和高加速度
． 零背隙
· 快速整定
· 多种推力与行程可选

日 日

行程（mm) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（mm) 335 395 455 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 

质量（kg) 11. I 12. 15 13.2 14.25 15. 3 16.35 17.4 18.45 19. 5 20.55 21. 6 22.65 23. 7 24. 75 25.8 26.85 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1295 1355 1415 1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 

27.9 28.95 30 31. 05 32. 1 33. 15 34.2 35. 25 36.3 37.35 38.4 39.45 40.5 41. 55 42.6 43.65 44. 7

• SL-E-135-XXX-X-X

s L亘线电机平台的 一 般规格

SL-E直线电机平台

SL-E直线电机平台性能

反模式
单位 SL-E SL-J SL-P SL-T SL-X 

重复定位精度 J.lID 2 2 2 2 2 

直线度 J.l m/300mm 5 5 5 5 5 

平面度 J.l m/300mm 5 5 5 5 5 

�I 

2到

单位 SL-E-075-XXX-X-X SL-E-135-XXX-X-X SL-E-255-XXX-X-X 

电机型号 MLCE-0020-075-00 MLCE-0040-135-00 MLCE-0080-255-00 

持续推力 N 20 40 80 

峰值推力 N 60 120 240 

运动部件质量 kg 2 3.5 5 

最大加速度 m/s/s 3G 3G 4G 

最高速度 mis 5 5 5 

行程（mm) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（mm) 395 455 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 1295 

质量（kg) 11. 3 12. 35 13.4 14.45 15.5 16.55 17.6 18.65 19. 7 20. 75 21. 8 22.85 23.9 24.95 26 27.05 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1355 1415 1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 2315 

28.1 29. 15 30.2 31. 25 32.3 33. 35 34.4 35.45 36.5 37.55 38.6 39.65 40. 7 41. 75 42.8 43.85 44.9 

SL-E 系列直线电机平台尺寸图

• SL-E-075-XXX-X-X • SL-E-255-XXX-X-X
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直线电机平台 l SL系列 直线电机平台 SL系列

行程（阻。 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（mm) 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 lll5 1175 1235 1295 1355 1415 

质量（kg) 11. 6 12.65 13. 7 14. 75 15.8 16.85 17.9 18.95 20 21. 05 22. 1 23. 15 24.2 25.25 26.3 27.35 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 2315 2375 2435 

28.4 29.45 30.5 31. 55 32.6 33.65 34. 7 35. 75 36.8 37.85 38.9 39.95 41 42.05 43. I 44. 15 45.2 

• SL-J-135-XXX-X-X

Mm
 

6
 

2
 

2
 

SL-J直线电机平台

SL-J直线电机平台性能
C===巳｜：｜

单位 SL-J-075-XXX-X-X SL-J-135-XXX-X-X SL-J-255-XXX-X-X 

电机型号 MLCJ-0040-075-00 MLCJ-0080-135-00 MLCJ-0145-255-00 

持续推力 N 40 80 145 

峰值推力 N 120 240 435 

运动部件质量 kg 2 3. 5 5 

最大加速度 m!s/s 6G 6G 8G 

缎高速度 mis 5 5 5 

2到

行程（llllll) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（llllll) 395 455 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 1295 

质量（kg) 11. 3 12. 35 13.4 14.45 15.5 16.55 17.6 18. 65 19. 7 20. 75 21. 8 22.85 23.9 24.95 26 27.05 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1355 1415 1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 2315 

28. 1 29. 15 30.2 31. 25 32.3 33.35 34.4 35.45 36. 5 37.55 38. 6 39.65 40. 7 41. 75 42.8 43.85 44.9 

SL-J 系列直线电机平台尺寸图

• SL一J 甲075-XXX『x-x

• SL-J-255-XXX-X-X
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反理式

1侃.s 925 

C====巳｜：｜ C====巳｜：｜

毡晶
230 

行程（mm) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（mm) 335 395 455 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 

质量（kg) 13 14.35 15. 7 17. 05 18.4 19. 75 21. I 22.45 23.8 25. 15 26.5 27.85 29.2 30.55 31. 9 33.25

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1295 1355 1415 1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 

34.6 35.95 37.5 38.65 40 41. 35 42. 7 44.05 45.4 46. 75 48. 1 49.45 50.8 52. 15 53. 5 54.85 56.2 

行程（mm) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（mm) 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 lll5 ll75 1235 1295 1355 1415 

质量（kg) 11. 6 12.65 13. 7 14. 75 15.8 16.85 17.9 18.95 20 21. 05 22.1 23. 15 24.2 25.25 26.3 27.35 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 )560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 2315 2375 2435 

28.4 29.45 30.5 31. 55 32.6 33.65 34. 7 35. 75 36.8 37.85 38.9 39. 95 41 42. 05 43. 1 “. 15 45.2 
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直线电机平台 l SL系列

SL-P直线电机平台 • SL-P-135-XXX-X-X

行程（mm) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（mm) 395 455 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 1295 

质量（kg) 14. l 16. 35 18.6 20.85 23. I 25.35 27.6 29.85 32. I 34.35 36.6 38.85 41. 1 43.35 45.6 47.85 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1355 1415 1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 2315 

50. 1 52.35 54.6 56.85 59. 1 61. 35 63.6 65.85 68. 1 70.35 72. 6 74.85 77. l 79.35 81. 6 83.85 86. I

SL-P亘线电机平台性能

单位 SL-P-075-XXX-X-X SL-P-135-XXX-X-X SL-P-255-XXX-X-X 

电机型号 MLCP-0055-075-00 MLCP-0120-135-00 盹CP-0200-255-00

持续推力 N 55 120 200 

峰值推力 N 165 360 660 

运动部件质量 kg 6 6.5 7 

最大加速度 m/s/s 2G BG 9G 

最高速度 m/s 5 5 5 

SL-P 系列重线电机平台尺寸图

• SL-P-075-XXX-X-X

丘幢式

部

31lJ 

• SL-P-255-XXX-X-X

－���������则丑5 281 265 

))Q 

行程（lllll) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长(mm) 335 395 455 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 

质量（kg) 13. 8 16.05 18.3 20. 55 22.8 25. 05 27.3 29. 55 31. 8 34.05 36.3 38.55 40.8 43.05 45.3 47.55 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1295 1355 1415 1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 

49.8 52.05 54.3 56.55 58.8 61. 05 63.3 65.55 67.8 70.05 72. 3 74.55 76.8 79.05 81. 3 83.55 85.8 

Mm
 

m
丑

))Q 

直线电机平台 SL系列

反幢芷

－������川川则

反檀武

E部����＝：川剧

行程（IIID) 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长（lllll) 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 1295 1355 1415 

质量（kg) 14. 5 16. 75 19 21. 25 23.5 25. 75 28 30. 25 32.5 34. 75 37 39.25 41. 5 '13. 75 46 48.25 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 2315 2375 2435 

50.5 52. 75 55 57.25 59. 5 61. 75 64 66.25 68.5 70. 75 73 75.25 77.5 79. 75 82 84.25 86.5 
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直线电机平台 l SL系列 直线电机平台 SL系列

SL-T直线电机平台

SL-T亘线电机平台性能

单位 SL-T-075-X日－x-x SL-T-135-XXX-X-X SL-T-255-XXX-X-X 

电机型号 MLCT-0075-075-00 MLCT-0135-135-00 MLCT-255-255-00 

持续推力 N 75 135 260 

由辈值推力 N 215 405 780 

运动部件质量 kg 6 6.5 7 

最大加速度 m/s/s 3G 6G lOG 

最高速度 m/s 5 5 5 

SL-T系列直线电机平台尺寸图

• SL-T-075-XXX-X-X

反回式

325 m 265 ·����川��川�川剧

370 

行程（唰） 60 120 180 240 300 360 420 480 540 600 660 720 780 840 900 960 

总长Ullll) 335 395 455 515 575 635 695 755 815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 

质量（kg) 17 19. 75 22.5 25.25 28 30. 75 33.5 36.25 39 41. 75 44. 5 47.25 50 52. 75 55.5 58.25 

1020 1080 1140 1200 1260 1320 1380 1440 1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 1980 

1295 1355 1415 1475 1535 1595 1655 1715 1775 1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 

61 63. 75 66.5 69.25 72 74. 75 77. 5 80.25 83 85. 75 88.5 91. 25 94 96. 75 99.5 102.25 105 

• SL-T-135-XXX-X-X

321 画l l65 

3页。

行程（mm) 60 120 180 240 

总＊（mm) 395 455 515 575 

.!»ii量（kg) 17.3 20. 05 22.8 25. 55

1020 1080 1140 1200 1260 

1355 1415 1475 1535 1595 

61. 3 64.05 66.8 69.55 72.3 

• SL-T-255-XXX-X-X

l .I‘ 

正ζ

3萄 酒l l65 

行程（Dill) 60 

总长（mm) 515 

质量（kg) 18 

1020 1080 

1475 1535 

62 64. 75 

370 

120 180 240 

575 635 695 

20. 75 23.5 26.25 

1140 1200 1260 

1595 1655 1715 

67.5 70.25 73 

300 360 420 

635 695 755 

28.3 31. 05 33.8 

1320 1380 1440 

1655 1715 1775 

75.05 77.8 80.55 

300 360 420 

755 815 875 

29 31. 75 34. 5

1320 1380 1440 

1775 1835 1895 

75. 75 78.5 81. 25

匠’武

·������川剧

480 540 600 660 720 780 840 90-0 

815 875 935 995 1055 1115 1175 1235 

36.55 39.3 42.05 44.8 47.55 50.3 53.05 55.8 

150-0 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 

1835 1895 1955 2015 2075 2135 2195 2255 

83. 3 86.05 88.8 91. 55 94.3 97.05 99.8 102.55 

自���；�＝则

480 540 600 660 720 780 840 900 

935 995 1055 1115 1175 1235 1295 1355 

37.25 40 42. 75 45.5 48. 25 51 53. 75 56.5 

1500 1560 1620 1680 1740 1800 1860 1920 

1955 2015 2075 2135 2195 2255 2315 2375 

84 86. 75 89.5 92.25 95 97. 75 100.5 103.25 

-94 -
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直线电机平台 l SL系列

SL-X直线电机平台 • SL-X-370-XXX-X-X

SL-X直线电机平台性能

单位 SL-X-200-XXX-X-X SL-X-370-XXX-X-X SL-X-535-XXX-X-X 

电机型号 MLCX-0325-200-00 MLCX-0550-370-00 MLCX-0750-535-00 

持续推力 N 325 550 750 

峰值推力 N 1300 2200 3000 

运动部件质量 kg 10 12 15 

最大加速度 m/s/s lOG lOG lOG 

最高速度 mis 5 5 5 

1 问 「寸丰孟斗斗「一俨 同｜
I -i I怦可＝＝＝＝斗口』＝＝＝丰平＝＝＝丰寻＝＝＝＝同＝＝＝＝川

I 62 I 210 I 210 I 210 I 210 I t· 

自6S贯穿
$桶 上模式 iiill011部f7 

． ． ．

286 

直线电机平台 SL系列

且髓武

E除制

SL-X系列直线电机平台尺寸图

． SL-X-200-XXX-X-X 
行程（11111) 240 492 744 896 1148 1300 1652 1904 

总长｛础。 770 1022 1274 1399 1678 1830 2182 2434 

质量（kg) 48.8 50.6 52.4 54.2 56 57.8 59.6 61. 4 

因腿蛐
｜自 2iu 间I

行程（mm) 70 322 574 826 1078 1330 1582 1834 

总长（mm) 599 851 1103 1355 1607 1859 2111 2363 

质兹（kg) 50.3 52. 1 53.9 55. 7 57.5 59.3 61. 1 62.9 
2臼

I_ I间 飞「仨::c「旷 时 l
I '( I怦3』=ji"可＝＝＝『可＝＝＝＝丰可＝＝＝＝斗口』＝＝＝川

阳贯穿
晶拙画 上幢式 也且重17

• SL-X-535-XXX-X-X

｜读过相． ． ．

1!3 rlli－＝＝一---=.n--co「「L一一一二一时1
I I IH口产＝＝＝斗口户======ji"if=萨马＝＝＝＝手夺＝＝＝＝村

I 62 I 210 I 210 I 210 I 210 I t• I 

自ι5贯穿

286 

丘理式

行程（mm)

总长（mm)

质量（kg)

m－
m一

川

ω－
m一
创

刷一

附一

川

阳
市－
w

1178 

1959 

70. 5
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直线电机平台 l DSL系列

DS L系列亘线电机平台

在很多种的设备中， 负载的运动方向不止－个， 最常见的是在－个平面内的X方向和Y方向上同时高速高精度的运

动。 DSL系统直线电机孚台就是标准XY平台。

DSL亘线电机平台由两个标准的SL直线电机平台组装而成，
同样具有SL系列直线平台的一些优点。

模块化设计
• 直接驱动
• 高速度和高加速度
． 零背隙
• 快速整定
• 多种推力与行程可选

DS L直线电机平台的规格参数

DSL-E135-J255-XXX-XXX-C-X 

重复定位精度 2µ m 

垂直度 5 µ m/300mm 

最高速度 2m/s 

最高加速度 l. 5G

上轴电机型号 MLCE-0040-135’00 

下输电机型号 MLCJ-0145-255-00 

上轴运动部件质量 3kg 

DS L直线电机平台尺寸图

：：二h

型号 行程
DSL-E135-J255-XXX-XXX-C-X 180X240 

DSL-Jl35-T255-XXX-XXX-C-X 300X360 

DSL-T135-X200-XXX-XXX-C-X 4 20X480 

画面 国‘＝， 斗皂 、

� 

DSL-]135-T255-XXX-XXX-C-X DSL-T135-X200-XXX-XXX-C-X 

2µ m 2µm 

5 µ m/300mm 5 µ m/300mm 

2m/s 2m/s 

l. 5G l. 5G

MLCP-0080-135-00 MLCT’0135-135-00 

MLCT-0260-255-00 MLCX-0325-200-00 

5kg 7kg 

总长 上轴质量 下轴质量
515X575 13.4 14.45 

755X815 18.6 19.95 

755X815 33.8 36.55 

直线电机平台 SLS系列

SLS系列直线电机平台

SLS系列直线电机平台是AceeI开发的一种单根导轨的直线电机平台。 这种平台采用AceeI的无铁芯电机， 高精度

位置反馈系统， 只使用一根导轨， 具体结构简单、 紧凑等特点， 方便客户使用。

· 模块化设计
· 结构紧凑
· 相同行程下体积小
． 高速度和高加速度
· 零背隙
· 高精度

SLS-J-135-400-00平台性能

单位 SLS-J-135-400-00 

电机型号 MLCJ-0080-0135-00 

持续推力 N 80 

峰值推力 N 240 

运动部件质量 kg 2 

最大加速度 m/s/s lOG 

最大速度 m/s 5 

重复定位精度 µm 2 

直线度 llm 10 

SLS-J-135-400-00平台尺寸图

／三

嗣 晶 晶

‘铺6 且
缸在
S剧Ill划F” 

llS 

1曲

口YaJ
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音圄电机平台 l VCA系列

VCA系列音圈电机执行器

音围电机具体加速度大， 晌应快等特点。 为了方便客户使用， AceeI设计了一些标准的音圈电机执行器。客户直接

购买这些执行器使用， 省去了自己设计、 搭建机械结构的环节。

模块化设计
· 结构紧凑
· 相同行程下体积小
． 高加速度
· 超短的晌应时间
． 高频率往复运动

VCA0006-0050-00A渭动平台的性能

峰值推力 持续推力
有散热片的持

续推力

单位 N N N 

VCA0006-0050-00A 6. 2 2.6 4.57 

电If!, 电机常数 电气时间常数 线副最高温度

mH N/.JW ms 'C 

0.9 I. 19 0.099 150 

VCA0006一0050一OOA渭动平台尺寸图

2X 0 • . .SO克命帽T
LJφ8亨4

翌日

STROKE: Smm 

「」1

监

最大电压 缎大电流 力常数 反电动势馆数 电阻

v A N/A V/m/s 。

15. 1 I. 74 3. 57 3.57 9.05 

行程 线圈侧面间隙 线圄质量 磁钢质量 最大负载质量

mm mm g g g 

5 0. 5 8.24 39.56 2000 

音圈电机平台 VCA系列

VCA0006-0080-00Af雷动平台的性能

峰值推力 持续推力
有散热片的持

最大电压 最大电流 力常数 反电动势常数 电阻
续推力

单位 N N N v A N/A V/m/s Q 

VCA0006-0080-00A 6. 2 2.6 1.57 l5. 7 l. 71 3.57 3. 57 9.05 

电1移 电机常数 电气时间常数 线阁最高温度 行程 线圈侧面问然 线自国质量 运动部分质量 电机总质量

时i N/ .JW ms ·c mm 自富n g g g 

0.9 I. 19 o. 099 150 8 0. 5 13 46 218 

VCA0006-0080-00A�·雷动平台尺寸图

30 

74.50 

4 • M4X0.7 • 6H � 6 

50 ’.75 
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VCA系列音圈电机平台音圄电机平台 l VCA系列

VCA0022-0098-00A渭动平台的性能

峰值推力 持续推力
有散热片的符

最大电压 最大电流 力常数 反电动势常数 电阻
续推力

单位 N N N y A NIA V/m/s 0 

VCA0022-0098-00A 22 6.6 15.5 24. 7 3.8 5.8 5.8 6.5 

也感 电机常数 电气时间常数 线圈毅高温度 行程 线翩侧面伺隙 线圈质量 磁钢质量 最大负锻质蠢

mH N/J'II ms 
·
c 田n lllD g g g 

1 2. 27 0. 15 150 9.8 0.5 20 163 2000 

VCA0022一0098-00A渭动平台尺寸图

VCA0013-0072-00A渭动平台的性能

峰值按力 持续推力
有散热片的持

最大电压 段大电流 力常数 反电动势常数 电阻
续推力

单位 N N N y A N/A V/m/s Q 

VCA00!3-0072-00A 13 4. 2 9. 54 26.6 2.3 5. 72 5. 72 I l. 7 

电f:8 电机端
’

数 电气时间常数 线翩最高温度 行程 线阑侧丽伺隙 线阁质量 运动部分质量 电机总质量

mH N/J'II ms 
·
c mm mm g g g 

2.62 l. 67 0.22 150 7. 2 0.5 16. 2 57.9 74. I 

VCA0013-0072一OOA渭动平台尺寸国

2月

6Xφ4.50 THRU All 

L」φS亨4。咱 ．
h
问肉

-
- 103 ．．． 

STROKE:15mm OR 9.8mm 

J1皇

「JL

♀ 

50 

3 xφ4.50完全贯穿
L」φ8亨4

2 x M3x0.5 
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音圄电机平台 l VCA系列

VCA0025-0100-00A渭动平台的性能 VCA0033-0150-00A渭动平台的性能

峰值推力 持续推力 最大电压 最大电流 力常数 反电动势常数 电阻 电感

单位 N N v A N/A V/rn/s 0 mH 

VCA0025-0!00-00A 25 14 30 3 8.3 8.3 9. I 6.3 

电机常数 电气时向常数 线阁最高温度 行程 线圈侧面问隙 线阎质量 磁钢质量 最大负载质量

单位 NI JW ms 
·
c mm mm g g g 

VCA0025-0!00-00A 2. 7 0. 3 120 10 0.4 60.2 570 2000 

音圈电机平台 VCA系列

峰假报jJ 持续推7)
有傲然片的持

最大电压 最大电流 力常数 反电动势常激 电阻
续推力

单位 N N N v A N/A V/rn/s 0 

VCA0033-0150-00A 33 13.5 16.4 26. 7 4.9 6.8 6. 8 5.5 

电感 电机常数 电气时间常数 线圈最高温度 行程 线圈侧面间隙 线圈质量 运动部分质量 电机总质量

时4 NI JW ms 
·
c 田m mm g g g 

I. 8 2.9 0.33 150 15 0. 5 70 <100 1800 

VCA0025一010。一OOAI雷动平台尺寸图 VCA0033一0150-00AI雷动平台尺寸图

〔

12·M4x0.7 • 6H亨4.5MAX

Q、、白 骨

av－

 

Q

＼
＼
 

＼
 

l

o

��尚 圈2町1 立直： 15mm ’2.1 

0 :!? � 

22 I o
。 ＠ 

－一

。 ＠ 

70 

co 
" 
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音圄电机平台 l VCA系列

VCA0044-0249-00A渭动平台的性能

峰值推力 持续推力
有散热片的持

续推力

单位 N N N 

VCA-0044-0249-00A 44 11. 7 15.8 

也感 电机常数 电气时问常数 线圈最高温度

时i N/./W ms 。C

4.2 6.8 0.46 150 

VCA0044-0249-00A�·雷动平台尺寸图

8X¢4.50阳RIJ All 
L」¢8亨4（反由｝

7·M5X0.8·6H�l0 

STROKE: 24.9mm 

165 

最大电压 最大电流 力常数 反电动势常数 电阻

v A NIA V/m/s Q 

44. 9 4.95 8.88 8.88 9.07 

行程 线圄侧面向隙 线圈质蠢 磁钢质量 盖章大负钱质量

mm mm g g g 

24.9 0.5 65.9 302. I 2000 

0 

VCA0087-0563-00A�雷动平台的性能

峰值推力 持续推力
有散热片的持

续推力

单位 N N N 

VCA0087-0563-00A 87 17.5 18.2 

也感 电机常数 电气时间常数 线圈最高温度

时1 N/.JW ms 。C

4.2 3.33 0. 71 150 

VCA0087-0563-00A｝雷动平台尺寸图

8Xφ6.60 THRUAU 
」」¢11Hf反国｝

10· M5XO 8· 6H市10

317 

l£旦L 』L」生主

令 ？ 叫’

＠ ｜⑤ 

主自

STROKE: 56.3 mm 

137 

130 

令

。。

音圈电机平台 VCA系列

簸大电压 最大电流 力常数 反电动势常数 电阻

v A NIA V/m/s Q 

63. 4 10. 7 8. l 8. 1 5. 9 

行程 线圈侧恼间隙 线圈质量 磁钢质最 续大负钱质量

mm mm g g g 

56. 3 0. 5 170 2580 2000 
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应用案例

亘线电机应用案例

光学检测

用于AOI自动 光学检测行业。 采用直线电机运送被
检测的物料，可以提高物料的检测速度， 提供生产
效率，与其它的转动方式相比虽然价格高， 但是带
来更多的价值。

· 单根直线电机轴， 驱动被检测料
· 速度高达2m/s， 检测时间短
． 加速度15G， 晌应快

防伪标签加工

用于激光防伪标志的制作，使用激光对标签进行光
刻， 以达到防伪效果。 对于运动平台要求精度高，
速度稳定。光刻设备在半导体行业中也是很重要的，
也是直线电机的 一个重要应用。

• XYZ三轴都采用直线电机
• z轴使用配重设计
· 定位精度士2 µ m
． 速度平稳

太阳能电池划线机

用于薄膜太阳能电池的激光刻线，薄膜太阳能电池
的刻线设备的负载大， 要求加速度寓， 速度快， 速
度平稳， 非常适合使用直线电机

·采用固定式龙门结构。 X轴用于驱动电池， Y轴驱
动激光器

．加速度1G
·最高速度1.5m/s
．负载200kg

精密激光加工

用于激光加工行业， 可用于激光综合加工平台。 一

个加工平台具有多种加工平台的功能，可同时切割、
打孔等。 功能多， 利用率高， 方便窑户加工。

·结构紧凑， 集成XYZ 0轴于 －体
• x轴行程700. Y轴行程300, Z轴行程50，。轴行程

-10 。一一＋10·
• x轴定位精度主3 µ m, Y轴定位精度土2 µm, Z轴定
·位精度士2川， 0轴定位精度1/1000 。

亘线电机应用案例

科学研究

用于高校、研究所的科学研究实验。很多科学实验
往往需要高精度定位， 直线电机是非常好的选择。
另外，很多高校在讲解电机时 ， 需要通过实物来讲
解 ，所以高校在教学上也需要直线电机。

· 行程150mm
· 定位精度±2 µm
． 速度500mm/s
· 加速度5g

昂困切割

用于LED行业，LED晶圆片的激光切割。要求加工平
台的重复定位精度和定位精度高， 速度平稳，必须
使用直线电机驱动。

• XY两轴使用直线电机， 旋转轴使用纳米电机用
于偏转加工角度

· 定位精度土1 µm
·旋转轴定位精度1/1000 。

． 可切割3-5英寸晶圆

应用案例

物流运输

在一些长距离的物料运输中， 直线电机行程无限制
的优势就体现出来了 。 由于没有足够长度的丝杠，
皮带轮转动的精度又不能满足要求， 所以直线电机
是很好的选择。

·行程长达10m
·同一根轴上有多个动子， 可以单独控制
·速度高达3m/s
·重复定位精度10µm

昂圈打标

用于激光打栋行业， 晶圆的激光打标为精度的要求
高 、 对单片晶圆的打标时间要求越短越好， 所以要
求平台的定位精度高、 速度快， 所以采用直线电机
是最合适的选择。

• XY两轴都是用直线电机
·行程300x300， 最大可打8英寸晶圆
．定位精度士3µm
．加速度1OG
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应用选型

应用选型

要选择一款合适的直线电机， 需要以下几个步骤
1 、 定义运动曲线
2、 定义负载
3 、 计算
4 、 根据计算结构选综合适的电机和驱动器

通过运动曲线， 我们可以计算出最大速度和最大加／减速度。 再结合负载， 我们可以计算出匀速和加减速情况下
的力。 我们可以先尝试选择一个款电机， 电机动子的质量加上负载的质量就是整个运动部分的质量。 这时候可
以计算出整个运动曲线中的最大力和均方根力。 所选择的电机必须保证可以提供的峰值力大子之前计算出来的
最大力， 可提供的持续力大子之前计算出来的均方根力， 并且要留有一定的余量。 同样， 整个运动过程中电机
所需要的最大电压 、 最大电流以及持续电流也可以被计算出来。 我们可以通过这些数据来选择驱动器， 以保证
电机可以发挥出所需的性能。

运动曲线

S： 运动距离
t1 ： 加速时间
曰： 匀速运动时间
t3： 减速时间
t4： 停顿时间

负载质量

v 

。
t1 t2 t3 t4 

a： 加速度
d： 减速度

t 

S= (v气1) /2+(v气3)/2+v气2
a=v/t1 
d=v/t3 

这里的负载质量是指全部运动部分的质量， 包括用户需要运动的部分的质量， 电机需要运动部分的质量。

计算

通过加减速和负载质量， 运动曲线上每个部分的力计算如下
F1=(M1+M2)*a+Fc 
F2=Fc 
F3=(M 1 +M2)*d-Fc 
F4=0 
这里a是加速度， Ml是总的运动负载的质量， M2是电机运动部分的质量， Fe是克服摩擦力的需求力， 幽线图中的
最大力和RMS力可囱以下公式算出：

r. _ 1F/ xt 1 +F／ × l2 + F;
2

× 13 +Fl × l4 

� RMS - ,I 
" t,+t 2 +t3 +l4 而最大推力Fmax=Max （问， F2, F3, F4) 

选择电机

算出RMS力和最大推力以后， 可以按照一定的流程来选择一款合适的直线电机具体的流程图如下：

确定运动曲线

计算各阶段运动时间、
速度、 加速度

尝试选择一款电机

计算最大力和RMS力

上面的流程图就是选择直线电机的流程。 根据流程， 当直线电机的
持续推力Fc>Frms
峰值推力Fp)Fmax
该电机能够满足用户的要求。

选择合适的驱动器

应用选型

选择了合适的电机以后， 需要为电机选择相应的驱动器。 必须有满足要求的驱动器， 电机才能发挥出充分的性
能。 一般来说， 只要选择持续电流和最大电流大于电机的持续电流和最大电流的驱动器就可以。 即

驱动器 l c)Frms/Kf 
驱动器 l p)Fpeak/Kf 
选择的驱动器满足了电流要求以后， 再计算运动所需要的最大电压。 最大电压与直线电机的运行速度有很大的
关系。 运动曲线图中的四个运动阶段所需要的电压分别为V1 、 V2 、 V3 、 V4， 则各个阶段所需要的电压为：

加速阶段Vl=v*Kv＋阳（ Fl/Ki)
匀速阶段V2=v*Kv+R* (F2/Ki) 
减速阶段V3=v*Kv+R* (F3/Ki) 
停顿阶段V4=0
v是实际速度
所以我们需要的电压V=max (V1 、 V2、 V3、 V4)
根据计算所需要的电流和电压， 就可以选择合适的驱动器了。
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应用选型 应用选型

亘线电机驱动与控制器

直线电机的整体性能与控制和驱动器的性能有很大的关系， 优秀的控制器能够优化系统， 使系统发挥出更好的
动态性能。 我们为用户配套提供功能强大、 性能优良的驱动与控制器。

• CDA-XX驱动器 交流供电100-240VAC

CDA驱动器采用交流供电， 多种命令与反馈形式， 输出电流最大可达40A

CDA的基本性能如下：

控制模式

• Indexer ， 点到点 ， PVT
· 电子凸轮 ， 电子齿轮
·位置 ， 速度 ， 力矩
• EtherCAT

通讯

• CANopen/DeviceNet
• RS-232

反馈

·数字积分A/B编码器
· 辅助编码器输入／编码器输出
． 模拟sin/cos编码器
• SS I, BI SS绝对值
· 旋转变压器
·数字霍尔

型号

输出峰值电流CA)
输出持续电流（A〕

供电电压（V)

CDA-6 
18 
6 

命令接口

• CANopen/DeviceNet
• ASCI l和离散1/0
． 步进脉冲命令
· 土10V位置／速度／力矩命令
• PWM速度／力矩命令
· 主编码器［电子齿轮／凸轮］

附件

·外置再生电阻器
．外置边缘滤波器

1/0 －数字

• 11币14输入， 4输出

再生

·内部晶体管 ， 可接外部电阻器

尺寸： mm [in] 

• 191 x 140 x 64 [7. 5 x 5. 5 x 2. 5)

CDA-12 CDA-20 
36 40 
12 20 

AC lOo----240 

• CDA-XX驱动器连接线

Fr飞，meGroυnd

Mu邸，Mode
Encoder 

Port 

(NOTE 1) I剖I •5Vdc@400mA i

R；到；［国：：：：： J7

� [IN1 J Enable 

丑［IN2JGP

丑［IN3JGP

刁［IN41GP

．．．．．．．．．．． ．．． 、

’ I ATN J4 ! 

Sig阳IGroundl 5 

HallU 

HallV 

Motemp [INS) 

JS 

J1 

J2 

J3 

ov 

飞

DANGER: HIGH VOιTAGE 

CIRCUITS ON J1, J2, & J3 
ARE CONNECTED TO 
MAINS POWER 

&Lt 
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应用选型

控制驱动一体机

应用选型

． 

CM3-XX系列是我们为用户 提供的高性能运动控制器， 具有3轴控制能力， 最多可以扩展至8轴。 内部集成了3个
PWM 驱动器， 最高输出电流30A. 具有控制与驱动一 体的特色， 省去了很多配钱， 大大方便了客户。

具有体积小、 性能强的特点， 最大供电 电流12A

亘流供电20-90VDC

COD驱动器 采用直流供电， 方便使用直流电源的客户，

CDD-XX驱动器

COD的基本性能如下：
CM3-XX控制驱动 一 体机CM3一xx控制驱动 一体机的主要性能

M蘸巴

勒←
酣撞
ι

咽⑥
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M
国
闹
出
阴
阳
阻回
回
国
闹剧闺
阁
圈

。
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盯
盯
阳
回
闺
阁
M
M
M
国
四
川
剧
囚
阳
国
四
川
国

b
bKEZg
Mq”
写
d
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3

5
5
za
E

营言
主

5
2－
2
，
宫
毒’－
2
8

＠
5
2
‘

l!.7S-(70mm} 

集成PWM驱动器
． 电源

24VDC 3A逻辑电源
单相输入100-240Vac或90-125Vdc

三捆输入230Vac

CANopen/DeviceNet 
ASCII和离散1/0
步进脉冲命令
士lOV 位置／速度／力矩命令
PWM 速度／力矩命令
主编码器［电子齿轮／凸轮］

命令接口
． 

． 

． 

控制模式
Ind exer ， 点到点 ， PVT
·电子凸轮 ， 电子齿轮
· 位置 ， 速度 ， 力矩

． 

· 驱动电流最大持续15A、 峰值30A

· 精密的电流控制
电流分 辨 率： 14位
电流环频率： 20kHz

． 

． 

数字积分A /B编码器
旋转变压器
辅助编码器输入／编码器输出
模拟编码器

数字霍尔

· 驱动控制采用空间矢
量

调制
使数字驱动器 的操作范围增加15%， 达到更高的速
度 ， 更小的位置跟陆误

差
， 在高速 运行时减低电流

反馈
． 

通讯
• CANopen/DeviceNet
• RS-232

数字1/0
． 安全输入： 提供 一 个专用的急停信号输入： 另外每

个 轴提供左限位和右限位
· 通用数字81N/80UT, 5Vdc或24Vdc 单端信号， 双向
光藕隔离， 可以接成高电平 或低电平有效

· 位置比较输出（PEG）： 各 轴各有一 个 PEG 高速输出，
XY轴的PEG有4个状态

·输入位置捕捉型号（MARK) : XY轴各有2个 MARK高
速输入信号
机械刹军输出： 3个 ， 单端信号， lA， 光辑隔离，
高电平输出

「ttadn

 

r－EEh
 

mm
97 x 64 x 33 [3. 8 x 2. 5 x 1. 3] 

． 

尺寸：
． 

． 

． 

． 

2-4输出

1/0 －数字
• 8-12输入．

HV nU 

U障两制A比品”－EF，4· uvnu 式
出

形
输

分

端

差

单

个

个
eont 

入
率
出

D
输

辨
输

M量分量
量
拟

咀
拟

拟
模

H
模

模
·

．

型号 CDD-01 CDD-03 CDD-06
输出峰值电流（A) 3 9 18 
输出持续电流（A) 3 6 

供电电压（V) DC20-90 
，

 

．
．
＊t
pz‘
百aq

be‘
Eeh
M啕··．

－崎a－33S－
通讯接口
• RS-232/ 422/ 485: 115000 bps
• Ethernet: TCP/I P 10/100 Mb/sec

型号 CM3-05 CM3-10 CM3-15 
输出峰值电流（A) 10 20 30 
输出持续电流（A) 5 10 15 

供电电压 100-240\IDC或90-125VDC

-
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应用选型

亘线电机安装示意图

线圈组件

连接揭

霍尔

① 

安装注意事项：

1.连接器引出线保持松弛， 不能受外力影晌。

2给连接器留出足够的安装空间。 （高度）6mm)

亘线电机电气连接示意图

tJ .0 
() 

{) 
{) 0 

《 tJ
{) .

月 {) 

｛） 二4

直线电机由于采用直接驱动， 所以在控制上与传统的控制结构有一 些区别。 如下图所示， 直线电机控制系统一

般由驱动器、 控制器、 位置反馈系统等组成。 电机的电源线接到驱动器上， 反馈系统分别接到驱动器与控制器

上， 控制器发送命令给驱动器。 － 般情况下， 驱动器只有电流环和速度环， 而位置环在控制器肉。 命令形式－

般有z 脉冲方向、 模拟量、 PWM 、 CANopen等。 当然， 在客户要求不高的情况下也可以不使用控制器， 而全由驱

动器来控制。
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关于

      北京纳兹精密科技有限公司是一家致力于提供高性能直接驱动电机的专业研发及制造商， 可为全

球范围内的OEM 及工业市场提供直线型、 微旋转型运动的最佳解决方案。

公司主要制造无刷直流永磁同步直线电机、 直线型、 摆动型音圄电机。除标准型号外， 公司也

具备根据客户具体需求设计并量产各类特殊型号的能力。 公司不仅提供高质量的产品，还可为全球

范围内的OEM 及工业市场提供直线型、 微旋转型运动的各类最佳解决方案： 不管是通过降低装配成

本，提供设计及应用作业支持， 还是提高生产工艺的可靠性。 凭借我们多年在电机、 制动器等相关

领域的丰富经验， 采用先进的技术工艺标准， 依托自身雄厚的技术， 研发力量以及完善的质量保 证

体系， 保证了产品质量的稳定性、 可靠性、 安全性。 同时以 
“
研制最好的产品提供最好的服务创建

最好的品牌
” 

作为竞争策略， 不断进行经营变革和管理创新， 增强企业的整体素质。
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